SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Obiekt

Temat

Bran za

Kod i nazwa CPV

Adres

Inwestor

Budynek przychodni

Adaptacja toalety dla niepetnosprawnych

Budowlana

45210000-2
Roboty budowlane w zakresie budynkéw

t 6dz ul. Zarzewska 56

Miejska Przychodnia ,LECZNICZA” Lecznicza 6

Specyfikacj e opracowat:
mgr inz. Hubert Salamon

ul. Kotobrzeska 14A/64
10-443 Olsztyn

Data: marzec 2008r.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Wykonania i odbioru robot
ST. 01.00.

CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot opracowania
Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t z zakresu robot
budowlanych zwizanych z ADAPTACA TOALETY DLA NIEPELNOSPRAWNYCH.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakécatokumentdw przetargowych i kontraktowych przyateég i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. WymaigaOgolne zawarte w Specyfikacji Technicznej hale
rozumie i stosowa w pownzaniu ze wszystkimi Specyfikacjami Technicznymiwaeymi w niniejszej
Dokumentacji Przetargowe;.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm

Specyfikacja obejmuje wszystkie prace az@ine z realizagjnastpujacych robot:
A/- wyburzenie istnigjcychscianek dziatowych

B/ - wykonanie nowycKcianek dziatowych z obsadzeniem stolarki

C/ - licowaniescian ptytkami, malowaniécian i sufitow

D/ - utozenie terakoty na posadzkach

E/ - remont instalacji elektrycznej

F/ - remont instalacji c.o. i wod.-kan.

G/ - monta armatury sanitarnej

Szczegotowy zakres robét koniecznych do wykonahgjrouje Przedmiar Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych, wymienione pgjnokrelenia, naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Dziennik budowy— dziennik, wydany zgodnie z obawiljacymi przepisami, stanogdy urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wyskpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktina

Rejestr obmiaréw— akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumergwarstronami, skmcy do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wylidzeszkicéw i ewentualnie
dodatkowych zaktznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaptwierdzeniu przez Inwestora Zgstzego.
Laboratorium- laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zajaesgo, niezkdne do przeprowadzenia
wszelkich bad&i prob zwikzanych z ocepjakaosci materiatow oraz robét.

Materialy — wszelkie tworzywa niegne do wykonania robdt, zgodne z dokumeatgmpjektova i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeestora.

Odpowiednia (bliska) zgod#d — zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjest
przedziat tolerancji nie zostat okleny — z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo
rodzaju rob6t budowlanych.

Polecenie Inwestora- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezedtora, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji robot lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy.

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczadaba autorem Specyfikaciji Technicznej .

Aprobata techniczna dokument potwierdzgjy pozytywr, ocere technicza wyrobu stwierdzaga jego
przydatné¢ do stosowania w okfnych warunkach, wydany przez jedn@stipowaniora do udzielania
aprobat technicznych; spis jednostek apemygh zestawiony jest w Rozpadzeniu Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994V sprawie aprobat i kryteribw technicznych
dotyczcych wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia &bd 1995 r. P0z.48, rozdziat 2).
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Certyfikat zgodnéci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemuikacfywykazupcy, ze zapewniono
odpowiedni stopi@ zaufania, 2 nalezycie zidentyfikowano wyrdb, proces lub ustugazgodne z okrdona
norma lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesienia wyroboéw dopuszczonych do obrotu i
stosowania. W budownictwie (zgodnie z Ustavdnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane, art. Hd)yfikat
zgodndci wykazuje,ze zapewniono zgodad wyrobu z PN lub aprolatechnicza (w wypadku wyrobdw, dla
ktérych nie ustalono PN).

Znak zgodnéci — zastrzeony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadgstemu certyfikacii,
wskazujcy, ze zapewniono odpowiedni stopizaufaniaz dany wyrdb, proces lub ustugazgiodne z okéong
normy lub innym dokumentem normatywnym.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za ich zgoddoz Dokumentagj
Projektovs, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inwesto

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaggaruzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy i Kgik Obmiaru Robdét oraz Dokumentaéjrojektova.

Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania warunkow wydanych przezofkin uzgadniagce i
opiniujace.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza.
a) Dokumentacja Projektowa zajczona do Dokumentow Przetargowych: Specyfikacja Techniczna
Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych;  Przedmidaot.

b) Dokumentacja Projektowa edaca w dyspozycji Zamawiacego
Petna dokumentacja w okresie przygotowania ofedyile znajdowéasig do wghdu w siedzibie Inwestora.

¢) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wynawc
Wykonawca w ramach ceny kontraktowe]j winien wykagmajekt organizaciji robot do uzgodnienie z inwesto
oraz opracowgtakie dokumenty jakie uzna za niedhe do realizacji robét budowlano-margarych.

1.5.3. Zgodné¢ robét z projektem i Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja Projektowe, Przedmiar Robdét, Spegjikalechniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inwestora Wykonawcy stamawgesé umowy, a wymagania wyszczegolnione w dtiyo
jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catejolentacji. Wykonawca nie
maze wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu emnatychmiast
powiadomé Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian i poia

W przypadku rozbianosci opis wymiardéw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiedia lzgodne z dokumentagprojektovy i Specyfikacjami
Technicznymi.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Specyfikacjatbchnicznych &da uwazane za wart@i
docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach oktenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muazby¢ jednorodne i wykazywazgodnéé z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie magprzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypagéy,materiaty lub roboty nie
beda w pelni zgodne z dokumentacijprojektove lub Specyfikacjami Technicznymi i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasipione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Dziatania zwazane z organizac prac przed rozpoczciem robot

1.5.4.1. Zabezpieczenie i oznakowanie terenu budowy

Wykonawca jest zobouzany do zapewnienia i utrzymania bezpiésgga terenu budowy oraz robot w okresie
trwania realizacjiado zakaczenia i odbioru kicowego robét a w szczegokoo

a) Wykonawca stworzy warunki bezpiecznej pracy bypo osdb wykonugcych czynnéci zwiazane z
budowg i nienaruszaln@ ich mienia. W czasie wykonywania rob6t Wykonawestarczy, zainstaluje oraz
bedzie obstugiwat wszystkie tymczasoweagizenia zabezpiecaag .
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b) fakt przysipienia do robét Wykonawca obwe przez umieszczenie, w miejscach sdlach okrélonych
przez Inwestora, tablic informacyjnych, ktorychséréedzie zatwierdzona przez Inwestora. Tablice infogjnac
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji roféiblice tymczasowe
po zakaczeniu robot powinny zogtademontowane.

1.5.5. Ochronasrodowiska w trakcie wykonywania robét

W czasie prowadzenia robot Wykonawca ma ohpsW stosowé wszelkie przepisy dotyaze ochrony
srodowiska naturalnego. Wykonawca powinien zap&we zadna substancj@mieci czy zanieczyszczone
ptyny nie keda sktadowane czy odprowadzanesdmlowiska stosaf sk odpowiednio do ustawy o odpadach
wraz z péniejszymi zmianami (Dz.U. nr 62 z 2001r. poz. 628).

W okresie trwania budowy i wykozania robdt Wykonawcactizie stosowa sie do przepisow i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orakainszkody i niedogoddoi w
stosunku do oséb lub mienia publicznego tj. zapszrzenie, hatlas powstatych przynych metodach
wykonawstwa.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprd przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
pomieszczeniach produkcyjnych, biurowych, miesakdini magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne powinny Byprzechowywane zgodnie z przepisami przechaymmwymi oraz z dala od
0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiadat za wszelkie straty spowodowari@nson wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dlasrodowiska

Materialy, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieda dopuszczone dazycia. Nie dopuszczagsi
uzycia materiatdw wywohacych szkodliwe promieniowane @a&tniu wikszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét da miaty swiadectwa dopuszczenia wydane przez uprawnion
jednostk;, jednoznacznie okéajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@syrodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaiczeniu robot ich szkodlivié zanika
mog by¢ wyte pod warunkiem przestrzegania wynmaggchnologicznych wbudowaniazdé wymagag tego
odpowiednie przepisy Zamawdey powinien otrzym& zgod: na uycie tych materiatbw od widaiwych
organow administracji patwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochganstalaciji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruegg
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami tych urazdzer potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieninstzilacji i uradzeh w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonalezrwiocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane
wladze oraz &zie z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania dzeki instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyah przez
Zamawiagcego.

1.5.9. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonaweglhie przestrzegeprzepisow dotyecych bezpiecZestwa i higieny pracy.
W szczegolnei wykonawca ma obowrek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pérsapcych wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idoizie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpiecagge, socjalne i odpowiednodzier

dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie otazzdpewnienia bezpiecatwa publicznego.
Koszty zwiazane z zapewnieniem i utrzymaniem bezpigstwea terenu budowy przyjmujegsize zostaty
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do roboét
od daty rozpoegia do daty wydanigwiadectwa Przegia Robét przez Inwestora orazdbie utrzymywa
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roboty do tego czasu. Utrzymanie powinné jipwadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elegnbyty w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu wydéwiadectwa Przefia.

Inwestor mae wstrzyma roboty i pody¢ jakiekolwiek dziatanie, ktére uvza za nieztdne, jéli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym paziku na polecenie Inwestora powinien rozgoozboty
utrzymaniowe nie gidiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramésjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposob zwzane z robotami idoizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyoticgas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzeggpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikic
wymaga prawnych odriémie wykorzystania opatentowanych aglz lub metod i w sposob agjty bedzie
informowat Inwestora o swoich dziataniach, przedstayi&ppie zezwolgi inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta pozyskiwania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektemaow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi szczegdtowe informad@yczce proponowanegarodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odmmimieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inwestora.

Zatwierdzenie przez Inwestora pewnych materiatddazegozrodta nie oznacza automatycznie, wszelkie
materialy z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawény jest do prowadzenia béage celu
udokumentowaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegmita w sposob agly spetlniag wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie st robét.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez Wykonawgwywiezione z placu budowyatl> ztozone
w miejscu wskazanym przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawkonuje
na wiasne ryzyko, lick sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane migfetia czasu gdy dala one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowalyagakgs¢ | wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inwestora. Miejsca tymczasowego skltadowaridh lzlokalizowane w olebie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem lub poza placem budowryieyscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techmicprzewiduj mazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatbw w wykonywanych robotach, Wykarevpowiadomi Inwestora o swoim zamiarze co
najmniej 1 tydzié przed ayciem materiatu, albo w okresie ghzym, jéli bedzie to wymagane dla bada
prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakcepipwadzaj materiatu nie nae by p&zniej zmieniany
bez zgody Inwestora.

2.5. Pochodzenie materiatow

Wszystkie materialy dostarczone do wbudowania powing nowe, wysokiej jakéci i starannie wykonane.
Powinny by zakupione tylko od zatwierdzonych dostawcow, ktdmowinni by zdolni zademonstrowa
stosownét danego produktu poprzez referencje do podobnystbstawa, orazze jest on wigciwy do wycia
zgodnego z intengjprzedstawiomnw specyfikacji.

Materiaty i produkty powinny posiadl@ertyfikaty potwierdzagce ich zgodn& z odpowiednimi specyfikacjami
narodowych lub ngdzynarodowych organizacji nornagych.

Wykonawca powinien dostareziPrzedstawicielowi Inwestora patmformacg na temat wszelkich materiatow
i produktow.



Przed zlaeniem jakiegokolwiek zamdwienia na materiaty lubdukty, Wykonawca powinien zigé wniosek o
zatwierdzenie. Podane w nim informacje powinny jeginoznaczne i starannie podane w standardovwejefor
uzgodnionej uprzednio z przedstawicielem Inwestora.

3. SPRZAT.

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spitzi, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wphywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzyty do robo6t powinien ldyzgodny z ofest Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technichriyb
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przaewestora. W przypadku braku ustalev wyzej
wymienionych dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Lickba
wydajnG¢ sprztu bedzie gwarantow@a przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stakgmi w
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektoweyskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym
kontraktem.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynaty do wykonania rob6t ma byitrzymywany w dobrym stanie

i gotowaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigbdkow transportu, ktére nie wplyniekorzystnie

na jakad¢ wykonywanych robot i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dolzie zapewnia przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamisloksgmi w
Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowejvskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym
kontraktem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétinie z kontraktem, oraz za jékaastosowanych
materialdow i wykonywanych robét, za ich zgoéthoz dokumentagj Projektovs, Specyfikacjami
Technicznymi, projektem organizacji robot oraz peleami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedziafidaza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie sikigh elementéw
robot zgodnie z Dokumentadprojektowd lub przekazanymi nagnie instrukcjami Inwestora.

Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie pomyitedy w czasie trwania robot,§ewymaga tego
bedzie Inwestor.

5.2. Polecenia Inwestora.

Decyzje Inwestora dotygze akceptacji lub odrzucenia materialdw i element@bot leda oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, Dokumgnt&rojektowej, Specyfikacjach Technicznych,
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji éster uwzgidni wyniki bada materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wygpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeso,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wph\vweg na rozwzam kwestt. Polecenia Inwestoragdia
wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, poddgrozatrzymania robot. Wszelkie
dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kaobot i dostarczy Inwestorowi do zatwierdzeniazegoty swojego
programu zapewnienia jad@, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wylaaya robét, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaractijwykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektow
Specyfikagj Techniczg oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi plzeestora.

Program zapewnienia jad@ zawierad bedzie:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- BHP,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i gyeyowanie praktyczne,
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- system (sposob i proceguproponowanej, kontroli sterowania jak wykonywanych robot,

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugglzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techymoizn

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu wraz z metodami zatadunku i chatéu,

- metod magazynowania materiatow,

- Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed uth wiasciwosci w czasie transportu,

- Sposob i procedeibada prowadzonych podczas dostaw materiatow,

- Sposob i procedeibada prowadzonych podczas wykonywania poszczegoingrhesitow robot,
- Sposdb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiackani wymaganiom.

Projekt Programu Zapewnienia Jsi@ostanie przedstawiony do zatwierdzenia Inwesianajp@niej razem z
Harmonogramem w terminie zgodnym z umow

6.2. Zasady kontroli jakaosci

Celem kontroli robét duizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby oaigra¢ zatlazon jakase
rob6t. Wykonawca odpowiedzialny jest za petna kadatrobot i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgirzzaopatrzenie i wszystkie gdzenia
niezlzdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestorarkzadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonania jest zadowats;.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialow oraz robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano z wymaganiami zawartymi w DokutagnProjektowej i Specyfikacjach
Technicznych. Minimalne wymagania co do zakresabadth czstotliwoici ;3 okreslone w Specyfikacjach
Technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy zostaty one tam okfene, Inwestor oked jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwmykonanie rob6t zgodnie z warunkami kontraktu.

Wykonawca dostarczy Inwestorowiwiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i sprd badawczy
posiadaj wazne legalizagj, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadayjvymaganiom norm
okreslajacych procedury bada Inwestor kdzie miat nieograniczony vegt do laboratoriw Wykonawcy w celu
przeprowadzenia kontroli.

Inwestor poinformuje pisemnie Wykonawo jakichkolwiek niedoaignicciach dotycacych laboratorium, jego
wyposaenia, pracy personelu, technik lub metod hadaprzypadku gdy Inwestor jest zdarte wady mag
mie¢ wplyw na dokladn& bada, maze on odmowd uzycia do robdt materiatow, ktorey adane dopoki
procedury badanie zostam skorygowane, a akceptacja materiatow ustalonaydtész koszty zwizane z
organizowaniem i prowadzeniem badmaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania probesstych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodolaswem
wytypowane do bada Inwestor kdzie mi€ zapewnioa maziwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inwestora, Wykonawcediie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatdw, ktére hudz
watpliwos¢ co do jakeci, o ile kwestionowane materiaty nie zostarzez Wykonawgusungte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzerstetek, w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayeaj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydh przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W pdkg gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikaejthihicznej, stosowamazna polskie wytyczne,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przygpieniem do pomiarow lub batidVykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju miejsterminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bedaMykonawca przedstawi nasmpie ich wyniki do
akceptacji Inwestora.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@lnwestorowi kopie raportow z wynikami badgk najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrdonym w programie zapewnienia jako

Wyniki bada (kopie) eda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedhgiaticzonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Atesty jakdci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem bafigakasci materiatow i konstrukcji przez Wykonagydnwestor mee dopici¢ do wycia
materialy posiadage atest producenta stwierdgy) ich peta zgodné¢ z warunkami podanymi w
Specyfikacjach Technicznych. W przypadku materigidley ktorych atestyaswymagane przez Specyfikacje
Techniczne, kala partia dostarczona do robétlhe posiada atest. Produkty przemystoweds posiadé atesty
wydane przez producenta poparte w razie potrzehikami wykonanych przez niego baddopie wynikow
tych badé beda dostarczone przez Wykonagowestorowi.

Materiaty posiadafe atesty a uaglizenia — wane legalizacje megby¢ badane w dowolnym czasiezdle
zostanie stwierdzona niezgodadch wiaciwosci ze Specyfikacjami Technicznymi to takie matgridtb
urzadzenia zostanodrzucone.

6.7. Dokumenty Budowy

6.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnypowgazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyodog&kokresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z PoldRiiawvem Budowlanym spoczywa na
Kierowniku Budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowyeola dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpiecstea
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrstrioudowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktoéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska orazastaska stibowego. Zapisydala czytelne, dokonane trvaat
technily, w porazdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Wszystkie zalczniki i drugoplanowe dokumenty Dziennika Budowy jandy¢ wyraznie ponumerowane,
podpisane i datowane zaréwno przez Wykoragaici przez Inwestora.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolnsei:

- dat przekazania Wykonawcy placu budowy,

- dat przekazania przez Zamawiz¢go Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inwestora programu zapewrjekaéci i harmonograméw robot,

- terminy rozpocia i zak@czenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudia i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyszprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inwestora,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zaniiggich, ulegajcych, zakryciu, agciowych i kaxcowych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodna¢ rzeczywistych warunkOow geotechnicznych z ich opise Dokumentaciji Projektowej,

- dane dotycrce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycxce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki preggadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli d@aiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowggabprzediaone
Inwestorowi do ustosunkowaniaz.sWszystkie decyzje Inwestora wpisane do DzienBikdowy, Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pezyg lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inteea do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strory kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleée/Nykonawcy robot.



6.7.2. Ksgga Obmiaru.

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegsti kezdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzawisposéb agly, w jednostkach przgfych w przedmiarze rob6t z
p&zniejszym zapisem w Kailze Obmiaru.

6.7.3. Dokumenty laboratoryjne.

Atesty materiatdw, orzeczenia o jdkbmateriatow, recepty robocze i kontrolne wynikidax Wykonawcy
gromadzone dmla w formie uzgodnionej w programie zapewnienia §akdokumenty te stanowizahcznik
do odbioru robét. Winny iyudosgpnione na kadezyczenie Inwestora.

6.7.4. Inne dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza,sbprécz wymienionych powirgj nas¢pujace dokumenty:
- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne,

- raporty,

- protokoty odbioru robdt,

- protokoty z narad i ustale

- korespondencja.

6.7.5. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowydala przechowywane na placu budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.
Jakiekolwiek zaginione dokumenty zogtaatychmiast zagpione zgodnie z odpowiednimi wymogami prawnymi.
Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Inwestora i przedstawiane do aggl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot kdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dobmtacy Projektov i
Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach ustabbny przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pawigehiu Inwestora 0 zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmisem. Wyniki obmiaru gl wpisane do Ksgi Obmiaru.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych w przedmiarze rob6t lub gdzie ipazie
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyobowazku ukaczenia wszystkich robot. &ine dane
zostam poprawione wg instrukcji Inwestora ndrpie.

Obmiar gotowych robdtddzie przeprowadzony zgstaicia wymagan do celu ptatnéci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugcdéci i odlegiégci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej.

Jeli Specyfikacje Techniczne wieiwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone
w m3 jako dtugé¢ pomnaona przez przekroj. Boi, ktdre maj by¢ obmierzone wagowoetla wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Spejf Technicznych. Powierzchnieda liczone w m2.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inwestora. Urgdzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawc

Jezeli uradzenia te lub spex wymagay bada atestujcych, to Wykonawca dolzie posiada wazne
Swiadectwa legalizaciji.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom Specyfikacii
Technicznych. Bdzie utrzymywat to wyposanie zapewniag w sposob agly zachowanie dokladda
wedtug norm zatwierdzonych przez Inwestora.



7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary leda przeprowadzane przedegziowym lub kaicowym odbiorem robdét, a tax w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiary rob6t zanikagych keda przeprowadzane w trakcie ich realizacji. Obmi@otgodlegajcych zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem. Wszystkie roboty pomiaroweodmiaru oraz nieodzowne obliczenia
beda wykonywane w sposob zrozumiaty | jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etasci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie Ksigi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mbg dokczone w formie oddzielnego zetnika do
Ksiggi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z lsteeem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdét.

W zalenacsci od ustalé odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty lpgdp nastpujcym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inwestora przy udziai&k®iawcy:

- odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbidr czsci robot,

- odbior kaicowy robot,

- odbidr pogwarancyjny.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigdio jakasci wykonywanych robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegrakryciu. Odbidr robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu bdzie
dokonany w czasie umaviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwsania ogdlnego
postpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inwestor.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deeaka Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. OdbiGgdzie przeprowadzony niezwiocznie, nieiéj jednak ni w ciagu trzech
dni od daty zgtoszenia.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inwestor w oparciu o przepdeeae pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja budowlamspecyfikacjami technicznymi.

8.3. Odbidr czsci robdt
Przegcie czsciowe polega na ocenie §i i jakosci wykonywanych ogci robot. Odbioru egciowego robét
dokonuje si wg zasad jak przy przgjiu kaicowym robét.

8.4. Odbidr koncowy robo6t

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykimaobot w odniesieniu do ich $lo, jakdci i
wartasci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotod®d do odbioru kacowego kdzie stwierdzona Wykonawc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powia@émiem na gimie Inwestora.

Odbidr kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowplitizac od dnia powiedzenia
przez Inwestora zakozenia robét i przegia dokumentow do przagjia kaxcowego.

Odbioru kaicowego dokona komisja, wyznaczona przez Inwestoadecnéci Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentdw, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania rob6t z Dokumentadprojektovd i Specyfikacy
Technicza.

W toku odbioru kacowego robdt komisja zapozna zirealizagj ustal@é przyjtych w trakcie odbiorow robot
zanikagcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot uzupgieyah i poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poposwkh lub wyka@czeniowych komisja przerwie swoje
czynndci i ustali nowy termin odbioru Kmowego.

8.5. Dokumenty do odbioru robét
Podstawowym dokumentem do dokonania peizejkaicowego robot jest protokdt odbiorudamwego robot
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odldkmcowego Wykonawca zoboygany jest
przygotowa nastpujace dokumenty:

» Dokumentagj Projektovd z naniesionymi zmianami (dokumentgppwykonawca),
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» Specyfikacje Techniczne,

* Uwagi i zalecenia Inwestora, szczegolnie z odbiohot zanikajcych i ulegaicych zakryciu oraz
dokumentagj potwierdzajca wykonanie zaleaelnwestora,

» Technologiczne wskazania i ustalenia,

» Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiaru,

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych, baddaboratoryjnych,

» Atesty wbudowanych materiatow,

» Ocena technologiczna spmizona na bazie wszystkich wynikow bada obmiaréw zgodnie z
Programem Zapewnienia Jaio Specyfikacjami Technicznymi,

* Raport techniczny,

* Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

8.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanybidtrawazanych z usunciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gnaymym. Odbidr pogwarancyjnyetizie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uverljlieniem zasad opisanych w punkcie ,, Odbigidaavy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstaw pfatndgci jest cena ryczaltowa, skalkulowana przez WykagawKwota ryczattowa &dzie
obejmowa w szczegolnsei:

» robocizre bezpdredni wraz z towarzyseymi kosztami,

e warta¢ zwytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

* wartas¢ pracy spratu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniectpraa teren budowy i z
powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

» Kkoszty pérednie, w skiad ktorych wchagzptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmiko
nadzoru i laboratorium, koszty gdzenia i eksploatacji zaplecza budowy, koszty datgcoznakowana
robot, wydatki dotycazce BHP, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyziczioe wykonanych robot
oraz koszty zagglu przedsibiorstwa Wykonawcy, itp.

» zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikdav mogicych
wystpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

» podatki obliczane zgodnie z obawtijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najenliczat podatku VAT.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa zaproponovgmez Wykonawg za dan pozycg w przedmiarze
robot jest ostateczna i wyklucza #iwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robégtgbh & pozych
kosztorysow.

10. Dokumenty odniesienia:

Ustawa o ochronie ppe- tekst jednolity (Dz.U z 2002 r, Nr 147, poz. 9p2

Ustawa z dn. 07.07.1994 r. — Prawo Budowlane (Dz1994 r. Nr 89, poz. 414 z fybejszymi zmianami)
Ustawa z dn. 27.03.2003 r. o planowaniu i zagospedmiu przestrzennym (Dz. U z 10.05.2003 r)
Rozporadzenia wiaciwych ministrow, wydane na podstawie 2gywymienionych ustaw.
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003vrsprawie bhp podczas wykonywania robot
budowlanych. (Dz. U z 2003 r. nr 47 poz.401),

Rozporadzenie MSWIA z dn. 16.06.2003 r. w sprawie ochr@ngeciwpaarowej budynkow, innych
obiektow  budowlanych i terenéw. (Dz. U z 2003 r. Nrl69 poz.1650)
Rozporadzenie w sprawie ogolnych przepiséw bhp — tekstgéty (Dz. U z 2003 r. Nr 169 p0z.1650)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002w.sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie. (Dz. U z 2002 r. Nrp&z.690)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 07.04.20040z. U Nr 109 z dn. 12.05.2004 r.)
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SZCZEGOLOWE
SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ROBOTY OGOLNOBUDOWLANE
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l. ROBOTY REMONTOWO-BUDOWLANE

Il. REMONT INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

[l.  REMONT INSTALACJI C.O. | WOD.-KAN.

IV.  MONTA Z ARMATURY SANITARNEJ | OSPRZ ETU
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST.01.00
ROBOTY OGOLNOBUDOWLANE

. ROBOTY REMONTOWO-BUDOWLANE

1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (ST) $ wymagania dotycce wykonania

robot remontowo-budowlanych (rozbiérkowe, murowejarskie, tynkowe i wykiaczeniowe)

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjak@m dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z

wykonaniem prac:
- Rozbiorkascianek dziatowych z cegly na zaprawie cem.-wap.,
- Wykucie otworu wécianie (przebicie) do pogitzenia wentylaciji,
- Postawienie nowycfcianek dziatowych z ptyt gipsowo-kartonowych nazaie stalowym,
- Monta stolarki drzwiowej typowej (drzwi ptycinowe petmeoscieznicach stalowych),
- Licowaniescian ptytkami, utéenie mozatynku
- Malowanie emulsyjne i olejneian,
- Ulozenie podiogi — terakota i posadzka PCV,

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowazujacymi odpowiednimi normami, przepisami i

okresleniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj

projektows i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce rob6t podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycrce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw ich pozyskiwania i sktadowania podan®T1.01.00

2.2 Materiaty
- Plyta gipsowo-kartonowa 12,5mm zwykia i wodochran
- Profile stalowe pod rusgtiany,
- Odcieznice stalowe typowe,
- Drzwi ptycinowe petne typowe,
- Farba emulsyjna,
- Farba olejna,
- Kratki wentylacyjne z PCV,
- Akrylowy tynk moazikowy,
- Plytki terakotowe na podieg
- Plytki ceramiczne néciany,
- Posadzka PCV ,spawana”,

- Kleje do terakoty, glazury i posadzek PCV, szpadipsowe, fugi, wylewki samopozionagg,

emulsje do gruntowania,
- inne materiaty niezluine do prawidtowego wykonania zadania.
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3.0 SPRAT
3.1 Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST.01.00

3.2 Sprt do wykonania robét
Roboty w przewzajacej wickszaci nalery wykonywat recznie przy ayciu tradycyjnych metod.
Uzywany sprzt: wiertarka, mieszadto, paca zwyklagbata, wketarka, itp.

4.0 TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST.01.00

4.2 Transport materiatdw
Samochody skrzyniowe lub dostawcze odpowigdajpod wzgidem typow i ilgci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptoyeairprzez layniera.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robo6t podano w ST.01.00

6.0 KONTROLA JAKO SCI
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00

7.0 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST.01.00

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robét jest m, m2, mb.

llos¢ robot okréla sk na podstawie projektu z uwzdhieniem obmiaréw zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8.0 ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne zasady podstawy ptatrsci.
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST.01.00

9.2 Podstawa ptatnéci
Wartasci okreslone w ofercie.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-65/B-14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

PN-65/B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Vegania i badania techniczne przy odbiorze.
PN-69/B-10280 - Roboty malarskie budowlane farbamidnymi i wodorozciéczalnymi farbami
emulsyjnymi. Warunki i badanie przy odbiorze,

PN-88/10085/A2 Okna i drzwi. Wymagania i badanymdbiorze.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST.02.00

Il. REMONT INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwiazanych z remontem instalacji elektryczne,.

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunperetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wedtug punktu 1.1 i wymienionychpwnkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem prac:

- Ulozenie przewodow elektrycznych YDY 3x1,5mmz2 w bruzdac

- Osadzenie puszek rozgatych i instalacyjnych,

- Montaz : gniazd , widcznikéw, opraw éwietleniowych.

1.4 Ogdblne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST.01.00
» Wymagania ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty
- Przewdd YDY 450/750V 3x1,5mm?,
- Puszki oksgte uniwersalne,
- Gniazda podtynkowe podwadjne ze stykami ochronnymi
- taczniki instalacyjne podtynkowe dwubiegunowe,
- Oprawy dwietleniowe WOS —60,
- Zaptonniki,zarowki, swietlowki,
- Inne materiaty niezlmine do prawidtowego wykonania zadania.

3.0. SPRAT
3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST.01.00.

3.2 Sprzt do wykonywania robot
Roboty naley wykonywa przy wyciu typowego Sprgu.

4.0. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00.

4.2 Transport materiatdw
Materiaty mog by¢ przewaone samochodami skrzyniowymi
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5.0. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.

6.0.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jakosci
Kontrola polega na sprawdzeniu prawidi@daioosadzenia kabla w podie, osadzenia puszek i
osprztu.. Na sprawdzeniu prawidtowa wykonania paiczen i podiaczen osprzitu elektrycznego.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest — mb i szt.

8.0. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.01.00.

9.0. PODSTAWA P+ ATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w ST.01.00.

9.2 Podstawa ptatnéci
Wartdsci okreslone w ofercie.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot elg&znych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST.03.00

lll.  REMONT INSTALACJI C.O. | WOD.-KAN.

1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwihzanych z remontem instalacji c.o. i wod.-kan.

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunperetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wedtug punktu 1.1 i wymienionychpwnkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem prac:

- Likwidacja istnieacej instalacji wody cieptej od wdzen istniepcych do zawordow,

- Wykonanie nowych pod&j od zaworow do uegzen rurkami miedzianymi @22mm,
- Wykonanie podgf kanalizacyjnych do umywalek rurami PCV @40mm,

- Wymiana syfonu podstropowego i wykonanie nowegdegcia do wc rug PCV @110,
- Przesunjcie pionu c.o. (odgcie w posadzce i pod stropem),

- Likwidacja grzejnikazeberkowegaeliwnego,

- Montaz grzejnika tazienkowego drabinkowego o mocy ok.150W

1.4 Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST.01.00
» Wymagania ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty
- Rury stalowe bez szwu @22 i 25mm,
- Rurki i ksztaltki miedziane @22mm,
- Zawory kulkowe zamykage,
- Zawory grzejnikowe odcinage,
- Zawor termostatyczny,
- Grzejnik tazienkowy drabinkowy o mocy ok. 150W,
- Rury i ksztattki kanalizacyjne z PCV do poter wciskowych aérednicy @40 i 110mm,
- Inne materiaty niezizine do prawidtowego wykonania zadania.

3.0. SPRAET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00.

3.2 Sprzt do wykonywania robot
Roboty naley wykonywa przy wyciu typowego Sprgu.
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4.0. TRANSPORT
4.1 Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST.01.00.

4.2 Transport materiatdw
Materialty mog by¢ przewaone samochodami skrzyniowymi

5.0. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.

6.0.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jakosci
Kontrola polega na sprawdzeniu szczétmavykonania paiczen instalacji c.o. i wod.-kan.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest — mb i szt.

8.0. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robo6t
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

9.0. PODSTAWA P+ ATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST.01.00.

9.2 Podstawa ptatnéci
Wartdsci okreslone w ofercie.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot samiyah.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST.04.00

IV. MONTA Z ARMATURY SANITARNEJ | OSPRZ ETU

1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyere wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z montem uradzex sanitarnych oraz ospitzi przystosowanego do korzystania
przez osoby niepetnosprawne.

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wedtug punktu 1.1 i wymienionychpwnkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem prac:

- Montaz miski ustpowej (kompakt) oraz pogitzenie do instalacji wodnej i kanalizacyjnej,
- Montaz umywalek oraz podtzenie do instalacji wodnej i kanalizacyjnej,
- Montaz uchwytow dla os6b niepetnosprawnych

1.4 Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycyre materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST.01.00
» Wymagania ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty
- Miska usgpowa typu kompakt,
- Umywalka porcelanowa,
- Wsporniki do umywalek,
- Syfony do umywalek,
- Baterie stajce do umywalek,
- Wezyki doprowadzajce woa do uradzen sanitarnych (od zaworu do gdzenia),
- Uchwyty stalowe (uchwyty state przy umywalkacbhwt statu i ruchomy przy sedesie),
- Inne materiaty niezizine do prawidtowego wykonania zadania.

3.0. SPRAET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST.01.00.

3.2 Sprzt do wykonywania robot
Roboty naley wykonywa przy wyciu typowego Sprgu.

4.0. TRANSPORT
4.1 Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST.01.00.
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4.2 Transport materiatdw
Materiaty mog by¢ przewaone samochodami skrzyniowymi

5.0. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.

5.2 Szczegobtowe zasady wykonywania robot
Wszystkie urgdzenia winny zostazamocowane i osadzone zgodnie z przepisami dgtyod
dostosowania pomieszarzdo korzystania przez osoby niepetnosprawne ruchowo

6.0.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jakosci
Kontrola polega na sprawdzeniu szczétmavykonania poszczegolnych gdzen do sieci wod.-
kan. Oraz wytrzymakei mocowania uradzen i uchwytow, a take ich lokalizaciji.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest —szt.

8.0. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robo6t
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

9.0. PODSTAWA P+ ATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST.01.00.

9.2 Podstawa ptatnéci
Wartdsci okreslone w ofercie.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot samiyah.
Warunki techniczne dotygee korzystania przez osoby niepetnosprawne.

Opracowat:

mgr in Hubert Salamon
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