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1. Wstep

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajacego
Modernizacja budynku szkolnego Szkola Podstawowa nr 35 w Lodzi
przy ul. Tybury 4

1.2. Inwestorem jest Wydzial edukacji Urzedu Miasta L.odzi
ul.Sienkiewicza 5

1.3. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot z zakresu robot budowlanych zwigzanych z remontem wymiany
czesci okien i wyktadzin

1.4. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.



1.5. Zakres ujetych robot

Specyfikacja obejmuje wszystkie prace zwigzane z realizacjg
nastepujacych robot:

a. wymiana czesci stolarki okienne;j

b. wymiany wyktadzin

1.6. Wyszczegolnienie 1 opis prac towarzyszacych 1 robot
tymczasowych.

Podczas prowadzenia prac nie przewiduje si¢ konieczno$ci wykonania
prac tymczasowych i towarzyszacych.

1.7. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na
budowie.

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dn. 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i1 higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych. /Dz.U.nr 47, poz.401/.
Wykonawca ma obowigzek do przestrzegania przepisow ochrony
przeciwpozarowej.

Wykonawca ma obowigzek wyposazenia w sprzet p-poz. placu budowy i
magazynow, oraz utrzymywanie go w nalezytym stanie.

Wykonawca wyznaczy miejsce na sktadowanie tatwopalnych materiatow
budowlanych.

Wykonawca zabezpieczy w sposob wystarczajacy teren budowy przed
dostgpem o0sob nieupowaznionych.

1.8. Nazwy i kody: grupy robdt, klas robdt i kategorii robot.

45100000 — Roboty budowlane.

1.9. Okres$lenia podstawowe

Podstawowe okreslenia 1 definicje sg zgodne z obowigzujacymi polskimi
normami oraz prawem budowlanym.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow 1 wyrobow:
Zastosowane materiaty powinny posiada¢ wtasciwosci spetniajace
wymogi wytrzymato§ciowe 1 jakoSciowe wynikajace z Dokumentacji
Projektowo — Technicznej, posiada¢ Swiadectwa i Aprobaty techniczne
zgodne z Polskimi Normami oraz wytycznymi branzowymi (PZH,ITB
itp.)znaki bezpieczenstwa ,,B”.

2.2. wymagania ogdlne dotyczace przechowywania, transportu,
warunkow dostaw, sktadowania 1 kontroli jakosci materiatow 1 wyrobow:
Punkty czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie
placu budowy. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane
materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne do robdt, bylty dostepne do
kontroli prze Inspektora Nadzoru. Materiaty i elementy budowlane, ktore



nie uzyskaja akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego powinny by¢
niezwlocznie usuni¢te z placu budowy.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja przewiduje wariantowe stosowanie materiatow 1
elementow budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych robotach
wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o
proponowanym wyborze.

Wybrany i zaakceptowany przez Inspektora materiat, element budowy lub
urzadzenie nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody.

3. Wymagania dotyczace sprze¢tu i maszyn do wykonywania robot
budowlanych:

Prace wykonuje si¢ recznie lub mechanicznie w zalezno$ci od
specyfikacji robot, wymagan technologicznych oraz przepisow BHP.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4.  Wymagania dotyczgce Srodkow transportowych:
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow
transportu, jakie nie wptyng niekorzystnie na stan 1 jako$¢
transportowanych materiatéw 1 bezpieczenstwo pracownikow.

S. Wymagania dotyczace wlasciwosci wykonywania robot
budowlanych:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa
lub kontraktem, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa 1
wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

6. Kontrola, badania i odbiér wyrobow i robot budowlanych:
Kontrola jako$ci robot polega na biezacym sprawdzaniu zgodnosci
wykonania rob6t z wymogami podanymi w ST 1 dokumentacji.

Roboty podlegaja odbiorowi wg tych zasad podanych w Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru rob6t Budowlano — Montazowych
(oprac. MBiPMB oraz ITB, wyd. ,,Arkady” z 1990r.), ktére pozostaty
aktualne oraz wszelkich nowych zasad wynikajacych z wprowadzenia do
uzytku nowych materialow i technologii.

Nalezy przestrzega¢ procedur przewidzianych dla odbioru robot
zanikajacych, czesciowych, koncowych 1 innych. W zaleznos$ci od
charakteru robdt badania przy odbiorze moga polega¢ na sprawdzeniu
technicznych dokumentow kontrolnych oraz przeprowadzeniu pomiarow
dla sprawdzenia wymogow ST.



7.  Zasady przedmiarowania:

Zasady okreslenia ilosci robot 1 materiatow podane sg w odpowiednich
specyfikacjach technicznych, KNR —ach i KNNR — ach. Jednostki
obmiaru, odpowiadajace odpowiedniemu rodzajowi roboty, powinny by¢
zgodne z jednostkami okre§lonymi w dokumentacji projektowe;j i
kosztorysowe;.

8.  Odbior robét budowlanych:
a. Odbior robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych:
Obowigzkiem wykonawcy jest zglaszanie Inspektorowi Nadzoru do
odbioru robo6t ulegajacych zakryciu lub zanikajacych
b. Odbior czgsciowy 1 odbidr etapowy:
Inspektor Nadzoru moze, wylacznie za zgoda Zamawiajacego,
wystawi¢ protokot odbioru dla jakiejkolwiek czesci wykonanych i
zakonczonych prac.
C. Odbidr koncowy:
Odbior koncowy przeprowadza si¢ w trybie 1 zgodnie z warunkami
okreslonymi w umowie o wykonanie robot.
Przy dokonywaniu odbioru wymagane jest stwierdzenie Wykonawcy o0:
- zgodno$ci wykonanych robot z dokumentacja projektowo —
kosztorysowg, warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robot,
aktualnymi normami lub przepisami, zapisami w dzienniku
budowy, zasadami ogolnie przyjetej wiedzy technicznej oraz
umowa
- spetnieniu przez obiekt warunkow potrzebnych do otrzymania
wymaganego przez Prawo Budowlane pozwolenia na uzytkowanie.
- Mozliwosci przekazania obiektu Zamawiajgcemu.
d. odbior po okresie r¢kojmi — organizuje Zamawiajacy.

Q. Rozliczenie robot i prac towarzyszacych:

W rozliczeniu z zamawiajacym nie uwzglednia si¢ kosztu robot
tymczasowych 1 prac towarzyszacych — robot, ktore sg projektowane i
wykonywane jako potrzebne do wykonania robot podstawowych ale nie
sg przekazywane Zamawiajacemu i sg usuwane po zakonczeniu robot
podstawowych. Rozliczeniu podlegaja jedynie te roboty tymczasowe 1
prace towarzyszace, ktore zostaly ujete w przedmiarze kosztorysu
naktadczego.

10. Dokumenty odniesienia:

Ustawa o ochronie ppoz — tekst jednolity
(Dz.U z 2002r, Nr 147, poz.1229)



Ustawa z dn. 03.04.1993r. o badaniach i certyfikacji.
(Dz.U z 1993r, Nr 55, poz.250)

Ustawa z dn. 03.04.1993r o normalizacji
(Dz.U z 1993r, Nr 55, poz.251)

Ustawa z dn. 07.07.1994r. — Prawo Budowlane
(dz.U z 1994r, Nr 89, poz.414 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dn. 27.03.2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu
przestrzennym (Dz.U z 10.05.2003r.)

Rozporzadzenia wtasciwych ministrow, wydane na podstawie wyzej
wymienionych ustaw.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.06.02.2003r. w sprawie BHP

podczas wykonywania rob6t budowlanych.
(Dz.U z 2003r, Nr 169, poz.1650)
Rozporzadzenie w sprawie ogdlnych przepiséw BHP — tekst jednolity
(Dz.U z 2002r, Nr 75, poz.690)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 07.04.2004r.
(Dz.U Nr 109 z dn. 12.05.2004r.)

Inne przepisy sanitarne, BHP 1 ochrony przeciwpozarowe;.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH - CZESC 1

wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych

Kod 45000000-7 Roboty murarskie
Kod 45430000-4 Tynki wewnetrzne
Kod 45430000-0 Pokrywanie $cian
Kod 45440000-3 Roboty malarskie

1.Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot z zakresu robot zwigzanych z
remontem sanitariatdw w ramach



Modernizacji budynku szkolnego Szkoly Podstawowej nr 35 w
Y.odzi, ul. Tybury 4
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot ujetych w ST
- Roboty przygotowawcze tynkow na Scianach.
- Roboty murarskie, wykonanie przesklepien otwordéw, obsadzenie
oscieznic.
- Wykonanie tynkéw zwyktych na $cianach.
gipsowo-kartonowych na ruszcie metalowym.
- Roboty przygotowawcze malarskie,
zmycie §cian, przygotowanie powierzchni z po szpachlowaniem
nierdwnosci.
- Malowanie emulsyjne Scian 1 sufitow.

1.4.0Okreslenia podstawowe dotyczace robot

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi
normami i wytycz- nymi oraz okresleniami podanymi w ST.00.00.00.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot 1 ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania podano w ST.00.00.00-czgs$¢ ogdlna.

. Materialy

Do wykonania robot nalezy uzywac materiatow 1 sprzetu posiadajacych

odpowiednie certyfikaty, znaki bezpieczenstwa ,,B”, atesty zgodne z PN

oraz prawem budowlanym, dopuszczajgce do powszechnego stosowania

na terenie Polski.

Szczegotowy wykaz materiatow zataczony jest w czg$ci kosztorysowe;.

Podstawowymi materiatami dla realizacji remontu $cian s3:

- Zaprawa cem.-wap. M2, M4, M7

- cegly budowlane peine

- gips tynkarski i szpachlowy

- ptynna uszczelniajgca zaprawa cementowo-zywiczna (typu Aqafin 2K,
mozliwa do ktadzenia na wilgotnych podtozach)

- farba emulsyjna nawierzchniowa

3. Sprzet



Roboty wykonuje si¢ recznie i przy uzyciu elektronarzedzi.
4. Transport

Do transportu stuzg dowolne srodki transportowe zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

5.Wykonanie robdt.

Wykonanie rob6t mozna powierzy¢ jedynie firmom specjalistycznym,
posiadajgcym udokumentowane kwalifikacje.

6. Kontrola jakoS$ci robdét.

Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu jakos$ci zastosowanych
materiatow, zgodnos$ci wykonania z powolanymi normami 1
wymaganiami specyfikacji.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowg jest :

[m] - listewki PCW

[m2] powierzchnia $cianek, tynkoéw, oktadzin, obudéw z plyt GKFI,
malowania , okna

8. Odbiér robot.
Roboty podlegaja odbiorowi wg. ST.00.00.00. Badania przy odbiorze
polegajana sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i
przeprowadzeniu pomiardw dla sprawdzenia wymogow podanych w p.6
9. Podstawa platnosci.

Ptaci si¢ za:

[m] listewki PCW, belki stalowe, nadproza

[m2] powierzchni $cianek, tynkdéw, oktadzin, oktadzin, obudow

ptytami GKFI, malowania , okna

10.Przepisy.

PN -68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Warunki i badania techn.. przy
odbiorze



PN -65/B 14503 Zaprawy budowlane cem.- wap.
PN -80/6733-09 Spoiwa gipsowe specjalne
PN -70/B-10100 Roboty tynkowe, tynki zwykle
| badania przy odbiorze.
PN -86/6743-02 Ptyty gipsowo-kartonowe
PN -69/B-10230 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi
i wodorozcienczalnymi, farbami emulsyjnymi PN -69/B-10235

Roboty malarskie budowl. farbami, lakierami i emaliami na spoiwach

bezwodnych. Wymagania i badania techn.. przy odbiorze

- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych— czes¢ 1

Roboty budowlane , wydane przez ITB — Warszawa 2004 r.
- Zbior Aprobat Technicznych dla wyrobow Atlas, Ceresie, 1 innych
zastosowanych przy wykonywaniu robot.

- Swiadectwa PZH, szczegolnie dla farb i wyrobow chemii
budowlanej.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WYMIANY WYBRANYCH OKIEN W BUDYNKU
Szkola Podstawowa nr 35
w Lodzi ul. Tybury 4 — CZESC I

1.  Dane ogoélne.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace

wykonania wymiany cze$ci okien w budynku Szkoly Podstawowe;j
nr 35 w Lodzi przy ul. Tybuty 4

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i



kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt opisanych w przedmiocie
zamoOwienia

1.3 Zakres roboét objetych specyfikacja techniczna.

Wymiana okien

Demontaz okien przeznaczonych do wymiany

Wykonanie okien z PCV zgodnie z dokumentacja techniczng i obmiarami
na budowie z zachowaniem odpowiedniej sztywnosci i wytrzymatosci
stosownie do wielkosci otworow

Montaz okien

Montaz parapetow

Obrobka 1 pomalowanie o$ciezy wewnetrznych

1.4 Informacja o terenie budowy

a) Wykonawca robot bedzie mogt korzystaé ze zrodel poboru energii
elektrycznej 1 wody znajdujacych si¢ w przedmiotowym budynku.

b) Inwestor zapewni Wykonawcy na terenie posesji pomieszczenie szatni
dla pracownikow oraz miejsce przechowywania narzedzi.

¢) Godziny pracy Wykonawca uzgodni z Inwestorem.

d) Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych pracownicy powinni by¢
poinstruowani o bezpiecznym sposobie ich wykonania-usuwanie
jednego elementu nie powinno wywotywac nieprzewidzianego
spadania lub zawalenia si¢ innego.

e) Inwestor udostepni Wykonawcy miejsce sktadania materiatow do
wbudowania, Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ teren
sktadowania w/w materiatow.

f) Transport materialow (wywoz materialow z rozbiodrki), moze si¢
odbywa¢ w godzinach uzgodnionych z Inwestorem.

g) W czasie transportu materiatow nalezy zabezpieczy¢ wydzielony na ten
czas teren w sposob zapewniajacy bezpieczenstwo przechodniom.

1.5 Nazwy i kody wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)
Grupa rob6t 45400000-1 roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow
budowlanych
Klasa robot 45420000-7 roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlane;j

2. Ogolne warunki wykonania robot
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i



higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003r.
Nr 48 poz. 401) oraz zgodnie z przepisami prawa budowlanego.

2.1Roboty winny by¢ wykonywane z Warunkami Technicznymi Wykonania
1 Odbioru Robot wyd. Arkady z p6Zniejszymi zmianami, dokumentacjg
projektowg oraz sztukg budowlang oraz instrukcjami producenta materiatow
stosowanych do napraw.

Kontrola jakosci robot

Kontrola winna dotyczy¢ prawidtowosci wykonania poszczegolnych
elementow, zgodnosci ich realizacji z dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczng. Sprawdzanie winno si¢ odbywac¢ w trakcie
wykonywania robot jak i po ich zakonczeniu. W zaleznoS$ci od ocenionych
cech 1 asortymentow — sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie przez pomiar
lub badanie.

2.3. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sg: mb., m?, m®, szt., kpl., kg. itp. wielkosci
okreslone w warunkach technicznych wykonania i odbioru robot oraz
zgodnie z Polskimi Normami.

2.4. Odbior robot

Odbiory robot dokonywane bgdg na zasadach okreslonych w Warunkach
Technicznych Wykonania 1 Odbioru Robot wyd. Arkady z pdzniejszymi
zmianami. Wykonawca do dnia odbioru przygotuje wszystkie dokumenty i
pomiary niezbedne do przeprowadzenia odbioru.

Odbidér dokonywany jest na zasadach okreslonych w zawartej umowie. W
przypadku stwierdzenia wad i usterek — sposoby ich usunigcia ustalone
zostang w zatgcznikach do protokotu odbioru robot lub ustalone odrgbnym
trybem.

2.5. Podstawy platnosci

Sposdb realizowania ptatnosci bedzie okreslony w umowie o realizacje
zamdwienia.

2.6 Przepisy zwigzane

Prawo Budowlane
Ustawa o Zamoéwieniach Publicznych
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Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401)

3. Warunki szczegolowe wykonania robot

3.1 Wykonanie nowych okien z PCV

Okna z tworzywa PCV, w gatunku pierwszym, posiadajgce atesty ITB
dopuszczajace do stosowania w budownictwie, certyfikat zgodnosci lub
deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng.

Profil minimum trzykomorowy w kolorze biatym — naturalnym,
niefoliowane, szerokos$¢ profilu powyzej 70 mm

Izolacyjnos¢ cieplna kombinacji profili w oknie (oscieznica + skrzydto +
listwa przyszybowa wraz ze wzmocnieniem) mniejsza niz U=1,7 W
(M*K).

Rama ze wzmocnieniem stalowym, ksztaltowniki stalowe zabezpieczone
przed korozja powloka cynkowa, co najmniej 275g/m?

Okucia obwiedniowe z mikrowentylacjg i blokada blednego potozenia
klamki

Zawiasy z mozliwo$cig regulacji

Okna nie powinny wykazywac¢ przeciekow wody przy zraszaniu ich
powierzchni woda w ilosci 1201 na h i 1 m? przy roznicy ci$nien ~p> 150Pa
[zolacyjno$¢ akustyczna — §rednie thumienie, co najmniej R,,=32dB

Szyby zespolone jednokomorowe ze szkta niskoemisyjnego
niskoemisyjnego konstrukcji 4/16/4 o wspotczynniku przenikania ciepta U-
W 1,1 W/m? K z tzw. ciepta ramka

Listwa konstrukcyjna niwelujaca rdznice poziomow parapetow [
zewngtrzny/wewnetrzny|

Podziat okna i sposéb otwierania wg dotaczonych rysunkow (zalacznik nr.1)
Wymieniang stolarke okienng nalezy dostosowa¢ do nowych okien
wymienionych wczesniej

Wymagany okres gwarancji 1 r¢kojmi na dostarczone i zamontowane okna
nie krotszy niz 5 lat

Przed przystgpieniem do realizacji zadania nalezy wykona¢ pomiary
otworow okiennych

Roboty budowlane wykonywa¢ zgodnie z polskimi normami 1 sztuka
budowlang. Kontrola postepu prac bgdzie prowadzona systematycznie w
trakcie ich wykonania.

Wymienione wyzej parametry okien winny wynikac z aprobaty techniczne]
lub niezaleznych badan laboratoryjnych (nalezy dotaczy¢ ich wyniki do
oferty oraz zaznaczy¢ strony, na ktorych wystepuja w/w parametry)

3.2 Montaz okien i parapetow
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Zakres robot:

Szpaldowanie i obrébka os$ciezy po rozbiorce istniejgcych okien
Montaz okien w istniejagcych otworach okiennych

Montaz parapetow zewnetrznych z zaslepkami bocznymi

Malowanie o$ciezy wewnetrznych

Materiaty:

Okna PCV

Blacha powlekana na parapety zewnetrzne

Warunki wykonania robét — z Warunkami technicznymi wykonywania i
odbioru rob6t budowlano-montazowych

Odbidr robdt - nalezy sprawdzic:

Ustawienie okna sprawdzi¢ w pionie 1 w poziomie oraz dokona¢ pomiaru
przekatnych.

Po ustawieniu okna nalezy sprawdzi¢ sprawno$¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu 1 zamykaniu. Skrzydla powinny rozwiera¢ si¢ swobodnie, a
okucia dziala¢ bez zahamowan 1 przy zamykaniu dociskac skrzydta do
oscieznicy

Pozostale materialy przewidziane kosztorysem do realizacji robot powinny
by¢ zastosowane w rodzaju, klasie 1 gatunku zgodnie ze specyfikacja zawarta
w normatywach poszczegolnych pozyciji. Wykonawca jest zobowiazany do
uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot zardbwno miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w_czasie transportu,
zatadunku 1 wyladunku materiatow.

3.3 Przepisy

PN — 88/B- 10085 Okna i drzwi z drewna i tworzyw sztucznych
PN- 88/B- 10085/A Wymagania i badania przy odbiorze
PN-1EC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych —
zasady ogolne — wybor poziomow ochrony dla urzadzen piorun
ochronnych.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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WYMIANY WYKLADZIN W KORYTARZACH
Szkoly Podstawowej nr 35

w Lodzi ul. Tybury 4 — CZESC III

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

Budowlanych

KOD 45432111
REMONT POSADZEK-WYKLADZINY PCV

1. Wstep

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajgcego

Remont posadzek w budynkach Szkoly Podstawowej
nr 35, £.6dz ul. Tybury 4.

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowe;j Specyfikacji
Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
prac zwigzanych z remontem posadzek w budynkach Zespotu
Szkot Ogolnoksztatcgeych nr 4, £6dz ul. Stawowa 28.

Szczegdbtowy zakres prac wraz z ich obmiarem zamieszczony
jest w zatgczonym do specyfikacji przedmiarze i opisie
przedmiotu zamowienia.

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszgcych i robot
tymczasowych

Podczas prowadzenia prac nie przewiduje sie koniecznosci
wykonania prac tymczasowych i towarzyszgcych

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia i definicje sg zgodne z obowigzujgcymi
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polskimi normami oraz  prawem budowlanym

1.5 Materiaty.

Wymagania ogdlne dotyczgce wtasciwosci materiatow i wyrobdow
Zastosowane materiaty powinny posiadac odpowiednie
certyfikaty, znaki bezpieczenstwa "B", atesty zgodne z Polskimi
Normami oraz prawem budowlanym

Materiaty powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i
opisem technicznym

Rodzaje materiatow
2.21  Wyktadzina

Elastyczna wyktadzina obiektowa wielowarstwowa z
przezroczystg warstwg uzytkowag

grubos¢ catkowita min. 2,0 mm

warstwa uzytkowa min. 0,8 mm

klasa ogniotrwatosci - trudnozapalna

klasa uzytkowa 34/43, grupa Scieralnosci T

2.2.2 Sznur do spawania wyktadziny

Sznur spawalniczy z plastyfikowanego PCV w kolorze
dostosowanym do koloru spawanej wykfadziny o sr. 4-5 mm

2.2.3 Profil

Profil do wyoblenia wyktadziny éwieréwatek maty o promieniu
wyoblenia 20 mm.

2.2.2 Roztwor do gruntowania

Dyspersyjny srodek gruntujgcy przeznaczony do przygotowania
chtonnych, mineralnych  podtozy przed zastosowaniem
anhydrytowych i cementowych mas szpachlowych oraz
cementowych zapraw klejgcych typu Uzin PE 360 Preparat
stosuje sie przed szpachlowaniem podtoza poprzedzajgcym
klejenie wyktadzin.

2.2.3 Masa wyréwnujgca
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Stabilna masa cementowa przeznaczona do szpachlowania,
wypetniania, wygtadzania i wyréwnywania podidg i wewnatrz
pomieszczen, stosowana w warstwach o grubosci do 5 mm typu
Uzin NC 145

2.2.4 Masa samopoziomujgca
Samopoziomujgca masa cementowa przeznaczona do
wyrownywania i wygtadzania podtozy wewngtrz pomieszczen

typu Uzin NC 150
EMICODE EC 1/ bardzo niska emisyjnos¢

2.2.5 Klej do wyktadzin

Klej dyspersyjny do wykfadzin podtogowych z PCV i wyktadzin
tekstylnych uktadanych wewngtrz pomieszczeh ( typu Uzin KE

2008)
Klej do stosowania na mokro ze srednim czasem wstepnego
odparowania, dobrg poczatkowg sitg klejenia | wysokag

wytrzymatoscig potgczenia.

Klej kontaktowy na bazie rozpuszczalnikéw przeznaczony do
klejenia cokotéw, profili, listew i wyktadzin z gtadkim lub lekko
ustrukturowanym spodem ( typu Uzin GN 222)

2. Sprzet

2.1. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn do
wykonywania rob6t budowlanych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych
robot

2.2. Sprzet do wykonywania robot

Do mieszania mas samopoziomujgcych uzywamy mieszaczy,
ktérych maksymalne obroty nie przekraczajg 600 obr./min
(wieksze spowodujg zbyt duze napowietrzenia masy).

Mase rozprowadzamy na podtozu raklg i odpowietrzamy
specjalnym watkiem odpowietrzajgcym.
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Klej rozprowadzamy przy pomocy pacy zebatej

Walec o wadze min. 50 kg do odpowietrzania powierzchni pod
wyktadzing.

Nagrzewnica elektryczna i rolka dociskowa do montazu cokotéw.
Frezarka reczna lub mechaniczna do frezowania wyktadziny
Spawarka reczna lub automat spawalniczy do zgrzewania
stykdw wyktadzin.

3. Transport
4.1. Wymagania dotyczgce srodkéw transportowych

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich
srodkow transportu, jaki nie wptynie niekorzystnie na stan i
jakosc¢ transportowanych materiatow

5.  Wykonanie robot
5.1 Wymagania ogolne dla podtozy pod wyktadziny

Podtoze, na ktorym moze by¢ utozona wyktadzina, powinno byc¢
rowne — do pomiaru uzywamy wyskalowanego klina oraz taty
niwelacyjnej o dtugosci 1 lub 2 m (réznica poziomu nie moze
przekraczacC 2 mm).

Nalezy sprawdzi¢ wilgotno$s¢ podtoza. Pomiarow dokonujemy przy
pomocy urzadzenia CM. Maksymalne warto$¢ wilgotnosci dla jastrychu
cementowego wynosi 2,0 CM - %.

W przypadku stwierdzenia, ze podtoze jest zabrudzone i nierbwne
nalezy je oczysciC przy uzyciu maszyny jednotarczowej z
odpowiednig tarczg. Wyczyszczone podtoze nalezy odkurzy¢ przy
pomocy odkurzaczy przemystowych zdolnych do wykonywania
najciezszych prac.

Dylatacje technologiczne i szczeliny na podtozu powinny byc¢
zlokalizowane, wypetnione i trwale zamkniete.

5.2. Gruntowanie i wylewanie mas.

Po dokonaniu niezbednych czynnosci zwigzanych =z
przygotowaniem podtoza przystepujemy do gruntowania podtoza.
W zaleznosci od rodzaju podtoza dobieramy odpowiedni grunt
(podtoze nasigkliwe, nienasigkliwe). Celem gruntowania jest
zwigzanie pytdw na powierzchni oraz poprawa przyczepnosci.
Grunt rozprowadzamy watkiem Po uptywie okreslonego czasu
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schniecia (rodzaj gruntu) przystepujemy do wylewania masy
niwelujgcej. W zaleznosci od przeznaczenia pomieszczenia
dobieramy odpowiedni rodzaj masy. Grubos¢ masy szpachlowej
powinna wynosic 4 mm. Po wylaniu mase rozprowadzamy na
podtozu rakla i odpowietrzamy  specjalnym  watkiem
odpowietrzajgcym. Po wyschnieciu szlifujemy powierzchnie,

celem pozbycia sie tzw. ,mleczka cementowego”
5.3. Instalacja wyktadzin

Przed instalacjg wykfadzin PCW nalezy sprawdzi¢ numery serii w
celu unikniecia réznic w odcieniach (do jednego pomieszczenia
dobra¢ materiat z tej same;j serii).

Wyktadzina  powinna przed instalacjg sezonowaé w
pomieszczeniu ok. 24 h w celu przyjecia temperatury otoczenia
(min. 17°C). Po tym okresie nalezy docina¢ arkusze wyktadziny.
Przy pomocy odpowiedniej pacy zebatej rozprowadzamy klej na
catym wyznaczonym linig podtozu

Do klejenia wyktadziny na podtozu uzywamy klejow dyspersyjnych
(gdzie rozpuszczalnikiem jest woda).

W przypadku cokotow uzywamy kleju kontaktowego (pokrywamy
klejem zaréwno powierzchnie $ciany jak i wyktadziny).

Po wstepnym odparowaniu kleju (najczesciej okoto 15 minut)
dociskamy wyktadzine do podtoza, nastepnie uzywajgc walca min.
50 kg pozbywamy sie powietrza spod wyktadziny (najpierw w
poprzek, poOzniej wzdluz arkusza). Nastepnie czynnosc¢
powtarzamy na drugiej potowie arkusza. W celu wywiniecia
wyktadziny na sciane musimy podgrza¢ wyktadzine nagrzewnicg
elektryczng, a rolkg dociskowg docisng¢ wyktadzine, aby
dokfadnie przylegata w miejscu tgczenia sie sciany z podtoga.
Naroznik wewnetrzny wykonujemy na jednej ze scian pod katem
45° (unikamy ciecia i tgczenia w miejscu tgczenia sie dwoch
8cian).Naroznik zewnetrzny wykonujemy w ten sposob, ze
odginamy wyktadzine w miejscu styku podtoza z naroznikiem.
Tniemy z jednej strony pod katem 45°, nadmiar przesuwamy na
drugg strone. Brakujgcg czes¢ cokotu wykonujemy z
dodatkowego trojkgta wycietego z wyktadziny. Aby trojkat lepigj
sie uktadat, frezujemy go na lewej stronie frezarkg reczna.
Dopasowujemy tréjkat, ewentualny nadmiar docinamy tak, aby
krawedzie idealnie sie stykaty.

Po wykonaniu wszelkich prac zwigzanych z docinaniem i obrébkg
wyktadzin, przyklejamy cokét klejem kontaktowym.

17



Po uptywie 24 godzin mozemy przystgpi¢ do prac zwigzanych ze
,Spawaniem wykfadzin”.

Dopuszczalne nierdwnosci posadzki badane przy uzyciu taty
dwumetrowej nie powinny by¢ wieksze niz 5 mm. Dopuszczalne
odchylenie powierzchni posadzki od ptaszczyzny poziomej nie
powinno by¢ wieksze niz 2mm/m oraz 5 mm na catej dtugosci lub
szerokosci pomieszczenia.

5.4. Spawanie wyktadzin

Pierwszg czynnos$cig, jakg nalezy wykonaé jest frezowanie
wyktadziny. Wykfadzine frezujemy na 2/3 grubosci. Prawidtowo i
fachowo wykonany frez ma wptyw na wyglad potgczonych brytow
wyktadziny. Do tych prac uzywamy frezarki recznej lub
mechanicznej.

Po wykonaniu frezowania mozemy przystgpi¢ do spawania na
gorgco. Uzywajgc spawarek recznych lub  automatu
spawalniczego wprowadzamy sznur w styki wyktadziny. Kolejng
czynnoscig jest $ciecie nadmiaru sznura. Scinanie odbywa sie w
dwoch etapach. Pierwszy z nich to Sciecie przy pomocy noza z
ptytkg. Drugi po ostygnieciu sznura bezposrednio na wyktadzinie.
Zbyt szybkie sciecie moze spowodowac braki w miejscu szwu (w
procesie stygniecia zabraknie nam materiatu).

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu zgodnosci ich
wykonania  z wymaganiami niniejszej specyfikaciji.

6.2. Kontrola wykonania pokry¢

6.2.1 Kontrola wykonania posadzek polega na sprawdzeniu
zgodnosci ich wykonania Zz powofanymi normami
przedmiotowymi i wymaganiami specyfikacji. Kontrola ta
przeprowadzana jest przez Inspektora Nadzoru:

a) w odniesieniu do prac zanikajgcych  (kontrola
miedzyoperacyjna) — podczas wykonania prac
przygotowania podtoza,

b) w odniesieniu do wtasciwosci catej posadzki (kontrola
koncowa) — po zakonczeniu montazu wyktadziny

6.2.2 Kontrola miedzyoperacyjna remontu posadzek polega na
biezacym sprawdzeniu zgodnosci wykonanych prac z
wymaogami niniejszej specyfikacji technicznej.

18



6.2.3 Kontrola koncowa wykonania remontu posadzek polega na
sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania z wymaganiami specyfikacji

6.2.4 Uznaje sie, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie
wiasciwosci materiatow i posadzki sg zgodne z wymogami
niniejszej specyfikacji technicznej lub aprobaty technicznej albo
wymaganiami norm przedmiotowych.

7. Obmiar robot

7.1 Jednostkg obmiarowg robdt jest:
- dla robét — posadzka z wyktadziny PCW— ( m? ) powierzchni
wyktadziny

7.2 [loS¢ robot

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres robét
wykonywanych zgodnie ze specyfikacjg techniczng, w
ustalonych jednostkach. Obmiaru wykonanych robét dokonuje
w sposob ciggty kierownik budowy.

8. Odbior robdt budowlanych

8.1. Podstawe do odbioru wykonania robét posadzkowych stanowi
stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z zakresem prac ujetym
w przedmiarze i ze specyfikacjg techniczna.

8.2. Odbiér podtoza
Badania podtoza nalezy przeprowadzi¢ w trakcie odbioru
czesciowego, przed przystgpieniem do montazu wyktadzin lub
parkietu

8.3. 0Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét posadzkowych

8.3.1. Roboty posadzkarskie jako roboty zanikajgce, wymagajag
odbioréow
czesciowych. Badania w czasie odbioru czesciowego nalezy
przeprowadzac dla tych robdt, do ktorych dostep pozniej jest
niemozliwy lub utrudniony.

8.2.1.0dbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie :
podtoza
jakosci zastosowania materiatow,

8.3.3. Badanie koncowe posadzek nalezy przeprowadzi¢ po
zakonczeniu robot
Odbidér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu
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wykonanych posadzek.
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