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1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg chodnikéw w ul. O. Billewiczéwny i Macka z Bogdarnca w todzi.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA

Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizowaniu robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Specyfikacja techniczna obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem, kontrolg
i odbiorem nawierzchni koniecznych dla funkcjonowania drog i placow i obejmuje:

Wytyczenie chodnikéw

Regulacja istniejgcego uzbrojenia i armatury
Korytowanie pod nawierzchnie, kraweznik i obrzeze
Wykonanie podsypki piaskowe;j

Wykonanie nawierzchni z kostki i ptyt chodnikowych
Zatozenie oporow — obrzeza

Przetozenie kraweznika

Odtworzenie zieleni

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i za-
bezpieczeniem ruchu

nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzeh od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu

konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem potgczenia

koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukgji
nawierzchni

podfoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnig na gtebokos¢
przemarzania

ksigzka obmiarow — akceptowany przez Inwestora projekt zeszytu z ponumerowa-nymi
stronami stuzacy do wpisania przez Wykonawce obmiaru

materiaty — wszystkie tworzywa niezbedne do wykonania robot
teren budowy — teren udostepniony dla wykonania na nim robét

Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych, wyznaczona przez
Zamawiajgcego, odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontra-ktem



1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢é wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci prowadzonych robét, bezpieczenstwo uzytkownikow w trakcie wykonywanych prac,
metody uzyte przy ich wykonywaniu oraz za ich zgodnosc¢ z poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy.
1.5.2. ZABEZPIECZENIE TERENU WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed zanieczyszczeniem istniejgcych obiektow
takich, jak: zjazdy, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwadniajace, itp. wystepuja-
cych na przekazanym terenie w okresie wykonywania robét, az do ich zakohczenia i odbioru
ostatecznego.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych. Oznakowaniu podlegajg takze
maszyny wykonujace prace. Maszyny samojezdne winny by¢ dodatkowo wyposazone w pul-
sujgce Swiatta ostrzegawcze w kolorze zottym.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoéci w dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony

w cene kontraktowa.

1.5.3. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania prac Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu wyeliminowanie nadmiernego hatasu, kurzu, wibracji oraz innych ucigzliwosci
dla otoczenia.

1.5.4. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi

i urzgdzen podziemnych z nimi zwigzanych na przekazanym terenie. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie
trwania robét.

Jezeli teren wykonania robét przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg. Wykonawca
bedzie realizowac¢ roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelki uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej potozonej w sg-
siedztwie prowadzenia robot, spowodowane jego dziatalno$cia.

Wszystkie uwagi dotyczgce dokumentacji, zakresu robdt, sposobu ich wykonania muszg by¢
zgtoszone przed podpisaniem kontraktu i wyjasnione w sposéb nie budzacy watpliwosci.
Wykonawca uwzgledni w kalkulacji rob6t wszystkie elementy niezbedne do prawidtowego
wykonania nawet jesli nie byly ujete w projekcie budowlanym.

Wykonawca wykona na wilasny koszt dokumentacje powykonawczg i zapewni wszelkie
dokumenty konieczne do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie.



2. MATERIALY

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymaganiom Dokumentaciji
Projektowej i powinny na nie zostaé przedtozone atesty wytworcow i dopuszczenia do
stosowania w budownictwie oraz wymagane prawem atesty higieniczne.

Ogolne wymagania dla materiatéw podano w przepisach — wymaganiach ogdlnych.

2.1. RODZAJE MATERIALOW
Do budowy chodnikéw nalezy stosowaé nastepujgce materiaty:

Kostka betonowa
Piyty betonowe
Kraweznik betonowy
Obrzeze betonowe
Piasek

Cement

2.2. ZRODLA UZYSKIWANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatéw przezna-
czonych do robét Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegdty ich dotyczace, w tym
odpowiednie swiadectwa i probki.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty uzyskajg zatwierdzenie.

2.3. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH
Nie dotyczy
2.4. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zatozone w miejscu wskazanym przez Kierownika projektu. Jesli Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robaét, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany ( skorygowany)
przez Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem

i niezaptaceniem.

2.5. PRZECHOWYWANIE | SKLADOWNIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedag one uzyte do
robét bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci

i byly dostepne do kontroli przez Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Kierownika projektu.



2.6.  INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materiatdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika projektu

w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki
materiatdbw mogag by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg
stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Kierownika projektu; w przypa-
dku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i za-
akceptowany przez Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, wskazaniach Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska

i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentoéw potwierdzajgcych dopu-
szczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niespra-
wny.

Jakkolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewnié¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, wskazaniach Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw

drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszko-
dzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakoé¢ zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjag,
projektowa, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac;ji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Kierownika projektu.



Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika projektu nie zwa-
Inia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnos$¢é.

Decyzje Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej

a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik projektu uwzgledni
wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywa-
jace na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslo-
nym przez Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢,
zamierzony sposob wykonania robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz ustaleniami.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie

i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc¢ sg okreslone w normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowia-
dajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.3. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu

o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.



6.4. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywac Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan ( kopie ) beda przekazywane Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. BADANIA PROWADZONE PRZEZ KIEROWNIKA PROJEKTU

Kierownik projektu jest upowazniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania a Wykonawca i Producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Kierownik projektu dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonych przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow

i robot z wymaganiami na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

6.6. CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

o Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢é
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg normg lub
aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére
spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce

w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez Producenta

a takze w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez Niego. Kopie wynikéw
tych badan dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét w zakresie zgodnym

z umowag, w jednostkach ustalonych w formularzu zaméwienia.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesieczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Wyniki obmiaru beda pisemnie przedstawione Zamawiajagcemu.

7.2.  ZASADY OKRESLENIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST whasciwa dla danych robét nie wymaga inaczej, objetoséci beda wyliczone w m 2, jako
dtugosé pomnozona przez sredni przekro;.



llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg zaakceptowane przez Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,

w catym okresie trwania robot.

7.4. WAGI | ZASADY WAZENIA

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaga-
niom ST bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie dokta-
dnosci wg norm zatwierdzonych przez Kierownika projektu.

7.5. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIORU ROBOT
Roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru:
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér czesciowy

Odbidr ostateczny
Odbidr koncowy

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru robé6t dokonuje Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektu.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robaot.



Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robot dokonuje Kierownik projektu.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1. ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowosé do odbioru ostatecznego zgtasza Wykonawca po catkowitym zakonczeniu robot.
Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robét dokona przedstawiciel Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
Zamawiajacy dokona oceny jakosciowej robot na podstawie przedtozonych dokumentéw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z umowa.

W przypadku stwierdzenia wad wykonanych prac, Zamawiajgcy okresli ich zakres a Wyko-
nawca usunie je na koszt wtasny w ustalonym terminie.

Wykonawca po usunieciu usterek dokona powtérnego zgtoszenia robét do odbioru.

8.4.2. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Protokét odbioru ostatecznego robét

Ksigzki obmiaréw ( oryginaty )

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw
Odbidr czesciowy

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa robot skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg okreslong w formularzu zamoéwienia.

Ceny jednostkowe robét powinny obejmowac:

e Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

o Wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy

Wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi

Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Koszt czasowej organizacji ruchu dla prowadzonych robot

Podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-88/B-30000 — Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.
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BN — 77/8931-12 — Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
BN — 72/8932-01 — Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
BN - 87/6774-04 — Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN- 88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie
PN-B-02480:1986 — Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow.
PN-B-04481:1988 — Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
PN-B-19701- Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodno&ci.
PN-88/B-32250 — Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

opracowat:

mgr inz. Maciej Chatadaj
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