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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
PRZY BUDOWIE POCHYLNI DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH
I PRZEBUDOWY SCHODOW WEJSCIOWYCH DO BUDYNKU
URZEDU MIASTA LODZI PRZY ULICY PIOTRKOWSKIEJ 104

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i
odbioru robot, ktore zostana wykonane w ramach budowy pochylni dla osob
niepelnosprawnych i przebudowy schodéw wejsciowych przy wejsciu do budynku Urzedu
Miasta Lodzi, zlokalizowanych na terenie dziedzinca wewngtrznego przy ulicy
Piotrkowskiej 104.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi czg¢§¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych przy
zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

W zakres robdt zwiazanych z przedsigwzigciem stanowiacym przedmiot niniejszej
specyfikacji technicznej wchodza nastgpujace grupy robot i zwigzane z nimi elementy
Specyfikacji Technicznych:

- Roboty rozbidorkowe obejmujace wyburzenie fragmentu istniejacych schodow,

- Budowe pochylni zZelbetowej z oporgczowaniem oraz nawierzchnia z kostki kamienne;j,

- Przebudowe schodéw wejSciowych z montazem porgczy i obtozeniem stopni, spocznika
i cokotu ptytami kamiennymi.

2. WYMAGANIA OGOLNE.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inwestora.

2.1.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy , Dziennik Budowy Dokumentacjg
Projektowa i ST.

2.1.2. Zgodno$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i
ST.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy materiaty lub roboty nie b¢da w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa Iub ST i wptynie
to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastapione innymi, a roboty wykonane na koszt Wykonawcy.

2.1.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy w okresie
trwania realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robot. Przed przystapieniem
do robot Wykonawca przedstawi Inwestorowi projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot
w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia



zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy
tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki,
zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inwestora.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci w sposob uzgodniony z Inwestorem przez
umieszczenie,w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢
bedzie zatwierdzona przez Inwestora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez

Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie.

2.1.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciazliwos$ci dla osob lub wiasnos$ci spotecznej i1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

2.1.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

2.1.6. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

2.1.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materialow
1 wyposazenia na i z terenu robot.

2.1.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie.

2.1.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.

2.1.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2.2. Materialy.

Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego materiatu i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inwestora.. Materiaty nie
odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy. Wykonawca,
zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwosé do robét i byly dostepne
do kontroli przez Inwestora.



2.3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inwestora.

2.4. Transport.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

2.5. Wykonanie robdét.

2.5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inwestora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wszystkich elementow robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub danymi przekazanymi
na pi$mie przez Inwestora.

Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

2.6. Dokumenty.

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktoéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatla technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inwestora. Propozycje, uwagi i
wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inwestorowi do
ustosunkowania si¢.

Decyzje Inwestora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyj¢cia lub zajeciem stanowiska.

Przechowywanie dokumentéw

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze
dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

2.7. Odbior robét.

2.7.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inwestora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostateczny,

d) odbiorowi pogwarancyjny.



2.7.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inwestor.

2.7.3. Odbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

2.7.4. Odbior ostateczny robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru konicowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym

fakcie Inwestora.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakonczenia robot .

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inwestora
1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja
Projektowa i ST.

2.7.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego robét

Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

2.7.6. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru ostatecznego.

3. ROZBIORKA ELEMENTOW TERENU.

3.1. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbiérkowych i obejmuja:
a) roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
b) rozbiérka /wyburzenie/ fragmentu schodow,
¢) rozbiorka nawierzchni przebudowywanych schodéw,
d) zatadunek materiatow z rozbiorki do wywozu w miejsce uzgodnione z Inwestorem poza
Teren Budowy,
¢) uporzadkowanie Terenu Budowy.

Uwaga! Roboty rozbidrkowe wymagajace uzycia sprzgtu o duzej uciazliwosci dla otoczenia, nalezy
wykonywaé po godzinach pracy Urzgedéw w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

3.2. Sprzet.

Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny i mechaniczny.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych
zostang zdyskwalifikowane przez Inwestora i nie beda dopuszczone do Robét.

Do wykonania Robot nalezy stosowac:



— mioty pneumatyczne,

— sprezarki,

— samochody cigzarowe skrzyniowe lub samowyladowcze,
— ciagniki z przyczepami,

— inny sprzgt zaakceptowany przez Inwestora.

3.3. Transport.
Materialy odzyskane z rozbidrki stanowia wlasnos¢ Inwestora. Powinny one by¢ bezzwtocznie
wywiezione poza Teren Budowy, po zakonczeniu robot rozbiérkowych.

3.4. Kontrola jakosci robot.

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na stwierdzeniu, czy roboty rozbiorkowe zostaly wykonane
we  wlasciwym zakresie. Nalezy takze sprawdzié¢, czy podczas robot rozbiérkowych nie
nastapito uszkodzenie innych elementéw konstrukcji nawierzchni lub chodnika, co mogloby
mie¢ wplyw na jako$¢ calosci robot.

4. POCHYLNIA ZELBETOWA.

4.1. Zakres robét.
W zakres robot obejmujacych budowe pochylni wchodza:
- wykonanie konstrukcji zelbetowej pochylni,
wykonanie podbudowy betonowej i podsypki piaskowej,
roboty oktadzinowe,
montaz oporgczowania,
ostona kabli telefonicznych

4.2. Materialy.

4.2.1. Beton
Nalezy stosowac beton wg PN-B-06250, klasy B20.

4.2.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej
niz 32,5 wg PN-B-19701.

Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06712.
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakcji). Pozostate
wymagania wg PN-B-06712.

4.2.4. Woda
Woda powinna by¢ omiany ,,1” 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

4.2.5. Plyty granitowe.
Plyty granitowe polerowane grubosci 2 cm, plyty granitowe polerowane grubosci 7 cm.

4.2.6. Porecze i balustrady.
Rura stalowa ze stali nierdzewnej @ 45 mm, matowa. Stalowe taczniki rozporowe @ 8
mm typu HILTL

4.2.7. Stal zbrojeniowa.
Prety stalowe O 6.



4.2.8. Oslona kabli.

Rura AROTA.
4.3. Sprzet.

Wykonawca przystepujacy do wykonania pochylni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z

nastgpujacego sprzgtu:
- betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cement.-piaskowe;j,
— ubijakow recznych i mechanicznych,
— wibratoréw do betonu,
- wyposazenia do wykonywania zbrojenia,
- sprzet kamieniarski.
4.4. Transport.

4.4.1. Transport ptyt granitowych.
Ptyty granitowe kamienne przewozi si¢ dowolnymi srodkami transportowymi.
4.4.2. Transport kruszywa i cementu.

Kruszywo i cement mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.
4.5. Wykonanie robot.

4.5.1. Pochylnia.
Konstrukcja pochylni z betonu B-20 zbrojonego podwoéjna siatka z pretow O 6.
Sciang boczna pochylni oddylatowaé od $ciany budynku ptyta z polistyrenu ekstrudowanego.

Przestrzen wewngtrzng migdzy $cianami bocznymi wypetni¢ gruzobetonem.

4.5.2. Okladziny z plyt granitowych.

Boczne powierzchnie pochylni oblozy¢ plytami granitowymi polerowanymi grubosci 2 cm, na kleju
mrozoodpornym. Zwienczenie murkéw oporowych pochylni wykonaé z ptyt granitowych polerowanych
grubosci 7 cm.

4.5.3.Porecze i balustrady.
Porgcz 1 balustrady mocowac stalowymi tacznikami rozporowymi @ 8 mm typu HILTL

5. PRZEBUDOWA SCHODOW.

5.1. Zakres robot.
W zakres robdt objetych przebudowa schodéw wchodza:
- skucie istniejacej nawierzchni schodow,
- skucie oktadzin cokolu schoddow,
- montaz oktadzin kamiennych schodéw, cokotu oraz $cian bocznych,
- montaz porgczy.

5.2. Materialy.

5.2.1. Plyty granitowe.

Plyty granitowe polerowane grubosci 2 i 3 cm. Plyty granitowe antyposlizgowe grubosci 3 cm. Plyty
granitowe polerowane grubos$ci 7 cm. Donice z plyt granitowych w formie prostopadtoscianu o
wymiarach 60 x 60 x 50 cm.

5.2.2. Poregcze.
Porgcze z rur metalowych ze stali nierdzewnej @ 45 mm, matowych. Porgcze montowa¢ do podioza
stalowymi tacznikami rozporowymi © 8 mm typu HILTI.

5.3. Sprzet i transport.
Wykonawca powinien posiada¢ niezbgdne wyposazenie kamieniarskie oraz §lusarskie. Transport ptyt
granitowych oraz rur stalowych winien zapewni¢ ich zabezpieczenie przed uszkodzeniem.



5.4. Wykonanie robot.

Zdjecie istniejacej nawierzchni schodoéw i cokotu schodéow. Wykonanie montazu
oktadziny stopni i spocznika schodow ptytami granitowymi grubosci 3 cm. Powierzchnia
granitu na stopniach i spoczniku antypos$lizgowa. Boczne powierzchnie §cian oporowych i
cokotu oblozy¢ plytami granitowymi polerowanymi grubosci 2 cm, na kleju
mrozoodpornym. Zwienczenie §cian oporowych oraz cokolu schoddéw plytami
granitowymi polerowanymi grubo$ci 7 cm. Na cokole ustawi¢ donice granitowe. Mocowac
porgeze stalowymi lacznikami rozporowymi @ 8 mm typu HILTI.

6. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI GRANITOWEJ.

6.1. Zakres robot.

Wykonanie nawierzchni z kostki granitowej szarej, 8 x 8 cm na podsypce piaskowej i
podbudowie z chudego betonu, w miejscu rozebranego fragmentu schodow ( fragment
dziedzinca i fragment biegu pochylni dla 0s6b niepelnosprawnych ).

6.2. Materialy.

6.2.1. Kostka kamienna.

Stosowac granitowa kostke drogowa 8 x 8 cm wg PN-B-11100

6.2.2. Cement.

Cement stosowany do podsypki wypetnienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy 32,5odpowiadajacy wymaganiom PN-B19701.

6.2.3. Kruszywo.

Kruszywo na podsypke i do wypeliania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
06712

6.2.4. Woda.

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo — piaskowej, powinna odpowiadaé
wymaganiom PN-B-32250. Powinna to by¢ woda ,,odmiany 1”.

6.3. Sprzet i transport.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdty nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Wykonawca powinien wykazac
si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsyki cementowo-
piaskowej,

- ubijakéw rgeznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

- wibratorow ptytowych i lekkich walcow wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym
ubiciu rgcznym.

Do transportu materiatow stosowaé¢ dowolne S$rodki transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypywaniem, zanieczyszczeniem oraz zawilgoceniem.

6.4. Wykonanie robot.

6.4.1. Podsypka.

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej stosowa¢ podsypke zwirowa lub piaskowa.
Rodzaj zastosowanej podsypki powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, ST.
Wymagania dla materiatow stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z niniejszej ST oraz
z PN-S-96026. Grubos$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i ST.

6.4.2. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej.

Desen nawierzchni z kostki powinien by¢ dostosowany do wymiarow kostki. Uktadanie
kostek przy kraweznikach wymaga stosowania kostek regularnych tacznikowych dla

uzyskania mijania si¢ spoin w kierunku podtuznym.

Sposob ubijania kostki powinien by¢ dostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatu do
wypehnienia spoin. Kostke na podsypce zwirowej lub piaskowej przy wypetieniu spoin
zwirem lub piaskiem nalezy ubijac trzykrotnie. Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek

w podsypce i wypelienie dolnych czg$ci spoin materiatem z podsypki. Obnizenie kostki w



czasie pierwszego ubijania powinno wynosi¢ od 1,5 do 2,0 cm. Utozona nawierzchnig z kostki zasypuje
si¢ mieszaning piasku i zwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm, polewa woda i szczotkami wprowadza si¢
kruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba nawierzchnig oczysci¢ szczotkami, aby kazda kostka
byta widoczna, po czym nalezy przystapi¢ do ubijania. Kostki, ktore pekna podczas ubijania powinny
by¢ wymienione na cate. Ostatni rzad kostek na zakonczenie dzialki roboczej, przy ubijaniu nalezy
zabezpieczy¢ przed przesunigciem za pomoca np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w
podlozu. Sposob pielggnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypki.
Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaty wypetnione piaskiem i pokryte warstwa piasku, mozna odda¢

natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypetnia spoiny i po kilku dniach pielggnacj¢ nawierzchni mozna
uzna¢ za ukonczona.



