SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

OSWIETLENIE ALEJEK NA TERENIE PARKU IM.J. PILSUDSKIEGO

pomig¢dzy ulicami
Konstantynowska, Al. Unii Lubelskiej, Krzemieniecka

1. Czes¢ ogolna

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z instalacja elektryczna o$wietlenia alejek na terenie parku im. J. Pitsudskiego
pomigdzy ulicami: Konstantynowska, Al.Unii Lubelskiej i Krzemieniecka.

1.2. Przedmiot stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.1 obejmuje zakres catego przedsigwzigcia
inwestycyjnego.

Ze wzgledow na etapowanie realizacji oraz zrodla zasilania w energia elektryczna zakres inwestycji
podzielono nastgpujaco:
Zasilanie ze stacji nr 10400 przy ul. Konstantynowskiej/AL. Unii
zadanie I - Aleja Retkinska, / z podziatem na czgs¢ laiIb /.
Zasilanie ze stacji nr10324 przy ul.Konstantynowskiej 10a
Zadanie II — O$wietlenie wokot muszli koncertowej
2. Zadanie III — Aleja Parkowa

Zasilanie ze stacji nr 20994 ul.Krzemieniecka.
1. Zadanie IV — alejki od Al.Parkowej do ul. Krzemienieckiej iAl. Unii

Kazdy punkt zasilajacy obejmuje ztacze kablowe, uktad pomiarowy i tablicg sterowania o$wietlenia
Parku /ROP /.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie o$wietlenia alejek zgodnie z projektem.
Zakres robdt obejmuje:
-zgloszenie przystapienia do robot do Lodzkiego Zaktadu Energetycznego S.A.
1 uscislenie zakresu robot realizowanych przez L.ZE w ramach umowy przytaczeniowe;j
-zainstalowanie ztacz kablowych , uktadow pomiarowych i tablic sterowania oswietlenia
(w obudowach z tworzyw sztucznych na fundamentach)
-wytyczenie tras kabli, lokalizacji stupow i tablic rozdzielczych przez uprawnionego geodete
rozbiérke i naprawe¢ nawierzchni
-wykopy pod stupy oswietlenia parkowego i fundamenty tablic rozdzielczych
-ustawienie ww. stupow stalowych wraz z oprawami o wysokosci czgsci nadziemnej 5,5 — 6,0 m
-montaz we wngkach slupow tabliczek przytaczeniowo-bezpiecznikowych
-wykopy pod kablowe linie zasilajace i kable zasilajace do stupow
-uktadanie rur ochronnych dla kabli w ziemi (odkrywka, przeciski i podkopy)
-nasypanie warstwy piasku pod kable
-uktadanie kabli elektroenergetycznych w ziemi, w rurach ochronnych wraz z zarabianiem kabli i
podtaczeniem
-wykonanie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych



-nasypanie warstwy piasku nad kablami, zasypanie wykopow z zaggszczaniem gruntu, naprawa
nawierzchni i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

-uktadanie przewodéw YLY 3 x 1,5mm” — 750V w stupach, od tabliczek bezpiecznikowych do
projektorow z podtaczeniem

-montaz urzadzen elektronicznych regulacji strumienia §wietlnego

-wykonanie uziomoéw pionowych pretowych

-wykonanie uzioméw powierzchniowych

-pomiary rezystancji uziemienia

-pomiary i badania linii kablowych.

-badanie uktadu elektronicznej regulacji strumienia o§wietleniowego.

1.4. Opis prac towarzyszacych

Roboty towarzyszace wystepuja w postaci demontazu zuzytych i zdewastowanych stupow
o$wietleniowych oraz demontazu czynnych 6-$ciu latarn w alei parkowe;j.

1.5.Informacje o terenie budowy

Teren budowy stanowia aleje parkowe o ruchu pieszym. W rejonie al.Parkowej wystgpuje ruch
samochodow osobowych na miejsca parkingowe .
Przy ul.Krzemienieckiej w rejonie Domu Pomocy Spolecznej jest wydzielony wjazd drogowy do DPS.

1.6.0rganizacja robot i przekazanie placu budowy

Przekazanie placu budowy winno odby¢ si¢ w obecnosci zleceniodawcy i kierownika obiektu.
Z kierownikiem obiektu i stuzbami eksploatacji nalezy omoéwié poszczegolne fragmenty robot i ich
etapowanie. Nalezy ustali¢ miejsca sktadowania materialow oraz warunki socjalne dla pracownikow.

1.7 Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich

Interesy o0sob trzecich wystepuja w stosunku do istniejacych sieci uzbrojenia terenu.

Na terenie objetym robotami znajduja si¢ nastepujace obiekty:
istniejaca linia napowietrzna wysokiego napigcia 110kVw rejonie stadionu ,
sie¢ CO wzdtuz al.Retkinskie;j i alei przed ulica Krzemieniecka
sie¢ wodociagowa wzdhuz al.Retkinskiej i alei przed ulica Krzemieniecka
sie¢ gazowa w alei przed ulica Krzemieniecka
sie¢ kablowa nn i Sn LZE w alei przed ulica Krzemieniecka
nieczynna sie¢ kablowa i stupy oswietleniowe, /gestia Rejonu O$wietlenia Ulic/
czynne stupy oswietleniowe w rejonie Al .Parkowej i ul. Konstantynowskiej, , /gestia Rejonu
Oswietlenia Ulic/
istniejace drzewa

Przy ul. Krzemienieckiej wystepuje uzyczenie terenu DPS. na lokalizacj¢ rozdzielnicy ROP-B 1 kabli
Oswietleniowych.

1.8.0Ochrona srodowiska

Zakres robdt moze oddziatowywaé negatywnie na srodowisko w zakresie robot kablowych w poblizu
systemu korzennego drzew. Nalezy zachowa¢ w tych miejscach szczegdlng ostroznos¢ . Wykopy
prowadzi¢ recznie ,bez naruszenia systemu korzennego drzew.

1.9.Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrony przeciwporazeniowej na budowie

Montaz instalacji wykonywany bedzie w warunkach w poblizu niskiego napigcia. Nalezy zachowac
warunki BHP zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Podtaczenia instalacji wykonywac beznapigciowo.



Dla potrzeb budowy nalezy wykona¢ instalacje elektryczng placu budowy z podtaczeniem jej w miejscu
wskazanym przez stuzby eksploatacji. Opracowac plan BiOZ.
Zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi moga stwarzaé:

Zblizenia do istniejacej linii napowietrznej wysokiego napiecia 110kV

Wykopy pod kable energetyczne, fundamenty rozdzielnicy i stupy

Skrzyzowania i zblizenia do istniejacych i projektowanych sieci podziemnych

1.10.. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i prze-
pisach stanowiacych zrodto wiedzy technicznej na podstawie ktorych opracowano projekt.

2. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ze wzgledu na specyfike sterowania o$wietlenia parku zaleca si¢ nadzor autorski przy montazu i
uruchomienia tego o$wietlenia.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa.

Rodzaje (typy) sprzgtu, urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji maja by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajéw (typdw) sprzetu, urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian
uzgodnionych w obowiazujacym trybie z projektantami.

3. Materialy

3.1.  Tablice rozdzielcze /ROP/ i ztacza kablowe z wyposazeniem projektowanym indywidualnie wg
dyspozycji podanych w dokumentacji projektowe;.

32 Kable energetyczne i przewody o izolacji i powtoce polwinitowej na napigcie 0,6/1kV 1 750V z
zylami miedzianymi o przekroju 1,5mm 2:2,5mm?; 10mm?; 16mm ? ;35mm ? iilosci zyl 3;415wg
PN-93/E-90401 i PN-93/E-90400.

3.3 Plaskownik stalowy ocynkowany 25 x 4 mm i 20x3

34 Uziomy pionowe pretowe pomiedziowane ¢ 17,5mm

3.5 Stupy stalowe o czgsci nadziemnej 5,5 — 6,0 m z wneka na tabliczke przytaczeniowo-
bezpiecznikowa

3.6.  Oprawy oswietleniowe do wysokopreznych lamp wytadowczych 70W 1 150W obudowa z

odlewu aluminiowego, symetryczny rozsyt §wiatla. Powloka odporna na korozjg i oddziatywanie

srodowiska o duzym zasoleniu, odporna na UV. Wykonczenie zewngtrzne — powtoka lakiernicza RAL

6020. Klosz ochronny PC. Stopien ochrony IP65 .

3.70 _stony rurowe o przekroju do 75Smm, do ochrony kabli uktadanych w ziemi

3.8 Ostony rurowe o przekroju do 75mm do przeciskow, do ochrony kabli uktadanych w ziemi

39 Elektroniczny system sterowania COLUMBUS

LUNA — Lokalny uktad nadzoru / montowany rozdzielnicy ROP-S /.

LUK — Lokalny uktad komunikacyjny / montowany w stupie /

Elball 70 - / montowany w oprawie lub w stupie, zalecane/

Elball 150 - / montowany w oprawie lub w stupie, zalecane/

Kabel telekomunikacyjny FTP 4x2x0.,5 PCV out door

Opornik falowy / na koncach linii sterowniczej /.

System Centralny Columbus dla zarzadzania o$wietlenia parku / w centrum zarzadzania /.




3.10 Odbiér materiatow na budowie

Materiaty takie jak tablice rozdzielcze, stupy, tabliczki przytaczeniowo-bezpiecznikowe do stupow,
projektory o$wietleniowe, kable, ptaskownik i uziomy pionowe nalezy dostarczaé na budowe¢ wraz ze
$wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnos$ci i zgodnosci z
danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakos¢
wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okre$lonym przez dozor
techniczny robét.

3.11.Skladowanie materialdw na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywaé si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wilasciwosci technicznych na skutek
wplywu czynnikéw atmosferycznych Iub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace
ze specjalnych wlasciwosci materiatdw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

4. Sprzet

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastgpujacego sprzetu:
- samochod dostawczy do 1.5 t,
- spawarka transformatorowa do 500 A.
- urzadzenie do wykonywania przeciskow

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie powoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdot. Wykonawca przystgpujac do robot

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoS$cia korzystania z nastgpujacych maszyn i urzadzen:

rusztowania dla robdt zwiazanych z ukladaniem kabla, wiertarek, przyrzadow recznych, przyrzadow
pomiarowych.

Sprzg¢t powinien by¢ w dobrym stanie technicznym i mie¢ aktualne $wiadectwa dopuszczenia do
stosowania.

5. Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpieczone w
sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego

Ze wzgledu na prace w terenie parkowym nie nalezy uzywac sprzetu cigzkiego.

6. Wymagania dotyczace wykonywania robot budowlanych.

6.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty kablowe, montazowe i instalacyjne.

6.2. Trasowanie
Trasy kabli i lokalizacj¢ stupdw, tablic rozdzielczych i oston rurowych ma wytyczy¢ uprawniony geodeta.
Po wykonaniu robét (przed zasypaniem) nalezy zgtosi¢ wykonanie uprawnionemu geodecie..

6.3. Montaz stupéw

Stupy oswietleniowe wraz z oprawami nalezy wyposaza¢ kompletng aparaturg przed ustawieniem.

W oprawie lub w stupie instalowa¢ elektroniczny statecznik Elball wraz z LUK. Montaz urzadzen
elektroniki przeprowadzi¢ pod nadzorem dostawcy tych elementow. Stupy oprzewodowane nalezy
stawia¢ rgcznie w wykopach wierconych otwornica

Ostony wnek tabliczek bezpiecznikowych wyposazyé w nietypowe wkrety srubowe niemozliwe do
odkrecenia bez indywidualnych narzedzi.

Stupy w wykopie ustawia¢ na ptycie chodnikowej. Po ustawieniu ziemi¢ zawibrowac.




6.4. Ukladanie kabli

Uktadanie kabli energetycznych i teletechnicznych w ziemi powinno by¢ wykonane zgodnie z
postanowieniami PN-76/E05125./ obecnie N SEP-E-004 / Kable uktada¢ na glgbokosci 0,7m W wykopie
kable uktada¢ ling falista dla skompensowania ewentualnych osuni¢¢ gruntu. przy wprowadzeniu do
rozdzielnic i shupdw pozostawi¢ zapasy kabli po min. 2,0m .

W gruntach nie bgdacych piaskami kable nalezy uklada¢ na warstwie piasku o grubosci 10 cm,
umieszczonej na dnie wykopu i zasypa¢ warstwa piasku tak, aby grubos¢ tej warstwy nad kablem
wynosita 10 cm. Nast¢pnie nalezy nasypa¢ warstwe 15 cm. rodzimego gruntu, przykry¢ folig kablowa i
pozostala czg$¢ wykopu wypeli¢ gruntem rodzimym. Zaleca si¢ ubijanie gruntu warstwami np. za
pomoca wibratora. W miejscach skrzyzowan z innymi sieciami podziemnymi kable uktada¢ w rurach
ochronnych wystajacych po min. 0,5 m poza skrzyzowanie.

Wykopy pod kable zabezpieczy¢ przed osunigciem. W miejscach dostepnych dla osob nie zatrudnionych
przy robotach wykopy nalezy zabezpieczy¢ tasmgq ostrzegawcza a w nocy $wiatlami ostrzegawczymi.

Przejécia dla pieszych powinny by¢ wyznaczone w miejscach zapewniajacych bezpieczenstwo. W
miejscach przej$¢ przez rowy nalezy wykona¢ pomosty o szerokosci dostosowanej do intensywnosci
ruchu, jednak nie mniejsze niz 0,75m dla ruchu jednokierunkowego i 1,2m dla ruchu dwukierunkowego.

Przejscia powinny by¢ zabezpieczone barierka i porgcza ochronna.

Zaleca si¢ uktada¢ kable niezwlocznie po wykonaniu wykopu, doprowadzi¢ do szybkiego odbioru robot
zanikajacych i mozliwie szybko zasypa¢ wykop.

6.5. Montaz tablic rozdzielczych

Tablice rozdzielcze na terenie nalezy przykrgcac¢ do fundamentow dostarczonych z rozdzielnicami.
Po zamontowaniu urzadzen nalezy:

zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,
dokrgci¢ w sposob pewny wszystkie Sruby i wkrety w polaczeniach elektrycznych i mechanicznych,
zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

podtaczy¢ obwody zewnetrzne

podtaczy¢ przewody ochronne

6.6. Proby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres
prob montazowych nalezy uzgodnié z inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:

pomiar rezystancji izolacji sieci kablowe;j

pomiar rezystancji izolacji odbiornikow

pomiary ochrony przeciwporazeniowe;j

pomiary rezystancji uziemien

badania pracy elektronicznej regulacji o$wietlenia

badania samoczynnego zataczania o§wietlenia zegarem astronomicznym

6.7 Likwidacja placu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do likwidacji placu budowy i1 pelnego uporzadkowania placu
budowy oraz terenu wokét budowy.

7. Kontrola jakoS$ci robét

7.1 Zasady kontroli jako$ci robot




Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot, jakos¢ wyrobow budowlanych, zapewnienie
odpowiedniego systemu kontroli
Wszelkie badania i pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami norm i przepisow:

7.2.Badania i kontrola jakosci

Kontrola jakos$ci wykonania instalacji elektrycznej powinna obejmowaé przede wszystkim sprawdzenie:
zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z dokumentacja
techniczna, normami i certyfikatami
prawidtowo$¢ wykonania polaczen przewodow
poprawnos¢ wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od innych
instalacji i urzadzen
poprawnos¢ utozenia kabli
prawidtowo$¢ zamontowania urzadzen elektrycznych, w tym aparatow, sprzgtu 1 osprzetu, w
dostosowaniu do warunkow $rodowiskowych i warunkow pracy w miejscu ich zainstalowania
prawidtowego oznaczenia obwodow, zabezpieczen, tacznikow, zaciskow itp.
prawidtowego umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraz innych informacji
prawidlowosci oznaczenia przewodoéw neutralnych, ochronnych
prawidtowosci doboru urzadzen i srodkdéw ochrony od warunkow srodowiskowych w jakich
pracuja
spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru, wprowadzonych do
dokumentacji technicznej

Uruchomienia instalacji elektrycznej dokonuje wykonawca w obecno$ci przedstawicicla stuzby

energetycznej inwestora oraz inspektora nadzoru.

W trakcie uruchamiania instalacji elektrycznej powinny by¢ roéwniez sprawdzone i wyregulowane
wszystkie urzadzenia zabezpieczajace i1 sterownicze. Nastawy tych urzadzen powinny zapewnic
prawidlowa ich reakcj¢ na zaklocenia i odstgpstwa od warunkéw normalnych. Instalacje elektryczna
mozna uzna¢ za uruchomionag, gdy:

wszystkie zamontowane urzadzenia elektryczne funkcjonuja prawidtowo

sporzadzono protokot uruchomienia, w ktérym m.in. jest zapis o przekazaniu instalacji do

eksploatacji.
Instalacje elektryczna mozna uznaé za poprawna, gdy protokot badan potwierdza zgodno$¢ parametrow
technicznych z dokumentacja, przepisami szczegdétowymi i Polskimi Normami.

8. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

8.1.0golne zasady obmiaru robét.
Obmiar robot przeprowadzi wykonawca i przedstawi inspektorowi nadzoru .

Obmiar robot obejmuje calos¢ sieci i instalacji elektroenergetycznych.
Jednostka obmiarowa jest komplet robot.

8.2.Zasady okreslania iloéci robét 1 materiatow.

Dhugos¢ pomigdzy wyszczegolnionymi punktami nalezy mierzy¢ poziomo i podawaé w metrach.

8.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez wykonawce. Jezeli
urzadzenia te wymagaja badan atestujacych to wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego wazne §wiadectwa.



9. Odbior robot

9.1. Realizacja odbiorow.

W ramach robét nalezy dokona¢ odbioru:

- 1obot zanikajacych

- odbioru koncowego.

O ile umowa na roboty przewiduje okres gwarancji lub rekojmi nalezy dokona¢ odbioru ostatecznego po
tym okresie.

9.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Do podstawowych obowiazkow wykonawcy nalezy zgtoszenie inwestorowi / inspektorowi nadzoru /
odbidr robot podlegajacych zakryciu.

Odbiorowi podlegaja roboty kablowe.

9.3.Rozruch technologiczny

O potrzebie i zakresie rozruchu technologicznego decyduje zamawiajacy podajac odpowiednie
ustalenia w umowie.

Rozruch technologiczny dotyczy:
- dzialania o$wietlenia

- dziatania elektronicznego sterowania Sciemniania..

9.4 Odbiodr koncowy

Odbior koncowy przeprowadza si¢ w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w
umowie o wykonanie robot budowlanych.

9.5 Odbior ostateczny

Warunki odbioru sg ustalone w umowie na roboty budowlane. Odbior ostateczny —
pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9.6. Dokumenty do odbioru obiektu

W trakcie odbioru instalacji elektrycznych nalezy przedstawié:

1 dokumentacje¢ techniczng z naniesionymi zmianami dokonanymi w czasie budowy

2 dziennik budowy

3.oswiadczenie kierownika budowy o wykonaniu rob6t zgodnie z wiedza techniczna i obowiazujacymi
przepisami,

4 protokoty z ogledzin stanu sprawnosci polaczen sprzgtu, zabezpieczen i oprzewodowania

5 protokoty sprawnosci dziatania uktadow automatyki sterowniczej

5 protokoty z wykonanych pomiardw rezystancji izolacji przewodow oraz ciagltosci przewodow

6 protokoty z wykonanych pomiaréw impedancji pgtli zwarcia oraz pradu zadziatania urzadzen
ochronnych réznicowopradowych

7 certyfikaty na urzadzenia i wyroby

8. dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen elektrycznych-
9 instrukcje eksploatacji instalacji (o ile ujeto to w zamdowieniu).

10.Rozliczenie robdt

Rozliczenia obejmuja nastgpujace roboty:
- roboty instalacyjne,

- roboty towarzyszace

objete zawarta umowa o wykonanie robot.



Platnos$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, ocena jakosci wykonanych robdt na podstawie
ogledzin oraz wynikow pomiaréw i badan

11.Dokumenty odniesienia

11.1 Dokumentacja projektowa

Jednostka projektowa jest NOVA LIGHT Sp.z 0.0 90-644 £6dz , ul. Zeligowskiego 46

12. Przepisy zwigzane

PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powloce polwinitowej na napigcie znamionowe 0.6/1 kV.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-IEC 60364- 5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego . Obciazalno$¢ dtugotrwata przewodow .

PN-IEC 60364- 4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Ochrona przed porazeniem
pradem elektrycznym .

PN-76/E-02032 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV .

BN-87/6774-04 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu
PN-83/E-06305 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu .

PN-88/B-32250 Materialy budowlane .

PN-80/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazenia mechaniczne

Inne dokumenty

- Dz. U. Nr 47, poz. 401 - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych).

Dz.U.nr 80 , poz 912 z dnia 8 pazdziernika 1999r. - Rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.

- DzU. Nrl51. poz.1256 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27sierpnia 2002r.w sprawie

szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu
robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Opracowal mgr inz. H. Matasinski



