Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t B udowlanych

Roéwnanie (profilowanie) drog gruntowych

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zawigzanych z wykonaniem profilowania dr6g gruntowych réwniarkami
samojezdnymi.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
terenach zarzgdzanych przez Wydziat Gospodarki Komunalnej UML.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem profilowania drog gruntowych rowniarkami samojezdnymi.

1.4.0Okre Slenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia gruntowa — nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie
lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2.Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) — wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu
lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza jest wyréwnany
i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.3.Profilowanie drogi gruntowej — mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi
w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

2. SPRZET
2.1. Sprz et stosowany do wykonania profilowania
Wykonawca przystepujacy do robdt powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujgcego sprzetu:
— réwniarek, spycharek lub sprzetu rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatory, ptugi),
- przewoznych zbiornikdw na wode, wyposazonych w urzagdzenia do rozpryskiwania wody,
- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcow
wibracyjnych lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
— recznego sprzetu do drobnych robét naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijaki reczne itp.

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Zasady wykonywania robét
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.

3.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t nalezy:
— ustali¢ lokalizacje terenu robat,
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia
robét oraz ustalenia danych wysokosciowych.

3.3. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje sie wieksza liczba wybojow, kolein
itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nieréwnosci
w celu lepszego odwodnienia drogi. Profilowanie drogi zaleca sie wykonywaé réwniarkami.
Profilowanie najlepiej jest wykonywacé po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia
zar6wno $cinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdow
réwniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia
nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania. W czasie profilowania rowniarka powinna:



- wyréwna¢ wyboje ziemig otrzymang przez $ciecie wygorowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojéw przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody oraz
Z nierbwnomiernego zageszczenia jezdni,

— odtworzy¢ profil pierwotny przez $ciecie poboczy i przesuniecie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

3.4. Watowanie

Po wyréwnaniu i wykonaniu profilowania droge nalezy zagescié. Liczbe przejs¢ sprzetu
zageszczajgcego potrzebng do wymaganego zageszczenia gruntu nalezy ustali¢ doswiadczalnie,
np. na odcinku prébnym. Wyréwnang i wyprofilowang nawierzchnie gruntowg zageszcza sie przy
wilgotnosci optymalnej. Jezeli wilgotnosé gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej
0 wiecej niz 20% jej wartosci, to wilgotnos¢ gruntu nalezy zwiekszy¢ przez dodanie wody. Jezeli
wilgotnos¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o 10% jej wartosci, grunt nalezy
osuszy¢. Sposob osuszenia powinien by¢ zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Zageszczenie
wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi
drogi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku jej osi.
Zageszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi
i przesuwa¢ pasami podtuznymi, czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku goérnej krawedzi.
Zageszczenie nalezy uznaé za dostateczne, gdy nie wystepujg slady po przejezdzie sprzetu
zageszczajgcego.

3.5. Roboty wyko nAczeniowe
Do rob6t wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:
— niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robét roslinnosci, tj. obsiania trawa, krzewéw,
ew. drzew, ew. rowéw, poboczy itp.,
— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

4. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
4.1. Badania wykonanych robot
Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawnos¢ profilu podiuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy waod,
— zageszczenie profilowanej drogi gruntowej nalezy sprawdzi¢ wykonujgc o0znaczenie
wskaznika zageszczenia gruntu zgodnie z BN-77/8931-12.

5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego profilowania i watowania.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg przetargowg, SST i wymaganiami
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNO SCI
7.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m? profilowania nawierzchni gruntowej z watlowaniem obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
- wywo0z sprzetu,
- wykonanie profilowania réwniarkami samojezdnymi,
- walowanie nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji.



