Warunki Wykonania i Odbioru Robét - 3.09 Instalacje AKPIA

WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
WWIiOR - 3.09
Instalacje AKPiA

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtdwnego Wspadlnego Stownika Zamoéwien (CPV)
Dziat robdt - 45000000-7 - Roboty budowlane
Grupa robdt - 45300000-9 - Roboty instalacyjne w budynkach

Klasa robot - 45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne
Kategorie robét:
» 45315000-8 - Instalowanie urzadzen elektrycznego ogrzewania i innego sprzetu elektrycznego
w budynkach

= 45315700-5 - Instalowanie rozdzielni elektrycznych
» 45317000-2 — Inne instalacje elektryczne

= 45315700-5 - Instalowanie rozdzielni elektrycznych
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot WWIiOR.

Przedmiotem niniejszych WWIiOR sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt w zakresie instalacji

AKPiA, ktére zostang zrealizowane w ramach Kontraktu ,,Zwiekszenie przepustowosci linii 6 i 7”.

1.2. Zakres robét objetych WWIiOR.

W ramach realizacji zadania objetego zleceniem nalezy:

>

>

dostarczy¢ urzadzenia i materiaty, odpowiadajgce parametrom technicznym do montazu na
oczyszczalniach Sciekow,

sprefabrykowac zaprojektowane szafy i skrzynki sterownicze zabudowaé w nich przewidziane
instalacje i urzadzenia,

zamontowac szafy i skrzynki rozdzielcze, sterownicze zgodnie z lokalizacjg wskazang w projekcie;
na wewnetrznej stronie drzwi szafy umiesci¢ liste odptywdw, ktdérg nalezy uzgodni¢ z
uzytkownikiem,

zabudowac trasy kablowe i utozy¢ kable - mozliwos¢ montazu i demontazu urzadzen i kabli w
sposdb bezpieczny z dostepem bez koniecznosci ustawiania rusztowan lub innego
specjalistycznego sprzetu w okresie pdzniejszej eksploatacji i podczas wykonywania przeglagdéw
lub napraw,

nadzorowac¢ jako$é wykonanych przytgczy procesowych, kréécodw, zwezek w instalacji
technologicznej,

zamontowac aparature pomiarowa,

uruchomic¢ urzgdzenia pomiarowe i sterownicze,

oprogramowac sterownik dla realizacji algorytméw sterowania i pozostatych funkcji
sterowniczych, wymiany danych do stanowiska dyspozytorskiego,

wykonaé oprogramowanie stanowiska dyspozytorskiego w Dyspozytorni Lokalnej i w Centralnej w
istniejgcym systemie SCADA,

wykonacé rozruch, obejmujgcy wszystkie elementy uktadu,

przygotowac dokumentacje powykonawczg i porozruchowa.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robdt podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i Odbioru Robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja

Projektowg i STWIOR oraz obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z

poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczgce stosowania materiatdw podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i
Odbioru Robét.

Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg $cisle spetniaé wymagania niniejszej specyfikacji oraz by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa. Mozliwe jest zaproponowanie produktéw réwnorzednej jakosci.
Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na koszt Wykonawcy.

W oznaczonym czasie przed wybudowaniem Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
zrédta wytwarzania materiatdéw oraz odpowiednie Swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu
i stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Wszystkie urzgdzenia powinny posiada¢ oznakowanie CE oraz deklaracje producenta o zgodnosci z
odpowiednimi dyrektywami.

Urzadzenie powinny by¢ zamontowane zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w instrukcji obstugi.

Przewody sygnatowe powinny posiada¢ izolacje pomiedzy dowolnymi zytami odporng na napiecie state
1000 V.

2.2. Deklaracja zgodnosci.

Wyroby i materiaty winny spetnia¢ warunki okreslone w ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (t.j. Dz.U.2016.1570 ze zm.) potwierdzone wymaganymi dokumentami z rozporzgdzaniem
Ministra Infrastruktury z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu deklarowania wtasciwosci
uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U.2016.1966
ze zm.).

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do robét,
byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaty swojq jakosc¢ i wtasciwosé.

Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych i oswietlonych z zachowaniem
specyficznych cech do typu i rodzaju materiatéw.

2.3. Sktadowanie materiatow.

Wszelkie materiaty i urzadzenia powinny by¢ sktadowane w sposdb zapobiegajgcy ich zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu sie ich wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw
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atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajgce ze specjalnych
wiasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Urzadzenia
powinny by¢ przechowywane w oryginalnych opakowaniach, w nienastonecznionych pomieszczeniach, z
dala od materiatéw chemicznych, zracych i Zrédet intensywnie wydzielajgcych ciepto. Kable powinny by¢
sktadowane zgodnie z zaleceniami producenta podawanymi w kartach katalogowych, w szczegdlnosci w
zakresie temperatur -40°C do +70°C. Nalezy unika¢ narazania kabli na bezposrednie dziatanie
promieniowania stonecznego oraz opaddw atmosferycznych, deszczu i $niegu. Konce kabla muszg by¢
zabezpieczone kapturkami chronigcymi przed wnikaniem wilgoci.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i Odbioru Robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie
dokumentdw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Prace zwigzane z wykonaniem robdt branzy AKPIiA bedy wykonywane recznie i przy uzyciu narzedzi
zmechanizowanych, takich jak: wiertarki, mtotki elektryczne obrotowe-udarowe, osadzaki do
wstrzeliwania kotkéw i gwoZdzi, narzedzia specjalizowane do obrébki kabli i przewodéw o matych
przekrojach (od 0,5 mm2 do 2 mmz2), mierniki elektroniczne, wielofunkcyjne kalibratory pomiardéw,
narzedzia specjalizowane dla potrzeb uruchomienia i pomiaréw, komputery przenosne i programatory.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i Odbioru Robét.

Materiaty instalacji elektrycznych moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Urzadzenia
transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu elementdw, konstrukcji itp.
niezbednych do wykonania robét. Przewozone srodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami producenta.
Zaleca sie dostarczanie materiatéw do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzegaé
zalecen wytwoércéw, a w szczegdlnosci: transportowane urzadzenia zabezpieczy¢é przed nadmiernymi
drganiamii wstrzgsami oraz przesuwaniem sie, aparature i urzagdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowag,
nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok. W przypadku jednostek kompletacyjnych,
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np. szaf systemowych, przewidzie¢ mozliwos¢ demontazu szczegdlnie wrazliwych urzadzen, osobny ich
transport i ponowny montaz w szafie na obiekcie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i Odbioru Robét oraz
w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych Tom V Instalacje
elektryczne.

Wykonanie robdt powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami
Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wtasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Préby pomontazowe.

Po zakoriczeniu robot w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia
tzw. préob pomontazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét waz z dokonaniem
potrzebnych pomiardw i prébnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, rozdzielnic, urzadzen.

Préby pomontazowe powinny by¢ udokumentowane. Dla kazdego obwodu pomiarowego, sterowniczego
i sygnalizacyjnego grupa montazowa powinna przedstawi¢ protokét stwierdzajgcy poprawnosé
wykonanych pofaczen. Dostarczenie tych protokotéw przez Wykonawce do Inwestora jest warunkiem
rozpoczecia rozruchu danej czesci instalacji.

5.3. Warunki szczegétowe wykonania robét.
5.3.1. Struktura systemu

Zaprojektowany system automatyzacji oczyszczalni Sciekdbw w ma strukture hierarchiczng -
tréjpoziomowa. Pierwszy poziom stanowi system obiektowy, drugi poziom stanowi system sterowania
obiektowego, a trzeci poziom stanowi. system dyspozytorski wizualizacji

Projekt ,,Gospodarka Sciekowa, faza Ill w todzi”
Zadanie 3: Zwiekszenie przepustowosci linii 6 i 7

Fundusze : 3 - ; ;
28, Rzeczpospolita ) Unia Europejska
E Europejskie B ok t’ woe . e

Infrastruktura i Srodowisko




Warunki Wykonania i Odbioru Robét - 3.09 Instalacje AKPIA 7

5.3.2. Poziom obiektowy.

Poziom ten stanowig urzadzenia wykonawcze oraz aparatura kontrolno-pomiarowa. Urzadzenia ze
standardowymi sygnatami analogowymi lub dwustanowymi do systemu automatyzacji beda podtgczone
poprzez moduty analogowe i dwustanowe sterownika .

Sterowanie urzadzeniami takimi jak pompy przewidziano jako lokalne i zdalne z LD. Sterowanie lokalne
bedzie z lokalnych skrzynek sterowniczych zabudowanych przy pompach. Do sterowania sitownikami
zasuw zastosowane bedg sitowniki z komunikacjg Profibus DP i stacyjkg sterowania lokalnego zabudowana
na sitowniku. Sterowanie zdalne poprzez sterownik zabudowany w szafie AKPiA.

5.3.3. Poziom sterowania.

Na tym poziomie realizowane s3:
> algorytmy sterowania i regulacji procesem,
» przetwarzanie i transmisja danych do poziomu zarzadzania,
> realizacja polecen przychodzacych z poziomu zarzadzania,
> realizacja blokad i zabezpieczen.

Do kontaktu operatorskiego na tym poziomie bedzie stacja obiektowa wyposazona w panel operatorski.
Do kontaktu z wyzszym poziomem sterownik jest wyposazony w interfejs Ethernet podtgczony magistralg
Swiattowodowg z istniejgcg magistralg. Wszystkie elementy sieci Profibus DP wprowadzone zostang do
sieci w szafie automatyki.

Projektowane sterowanie urzgdzen poprzez wpiecie sterownika do sieci Ethernet uwzglednia mozliwos¢
sterowania recznego i automatycznego w SCADA z innych stacji operatorskich i w dyspozytorni centralnej,
zgodnie z zasadami sterownia i wyboru tego sterowania funkcjonujacymi w GOS tAM oraz wspdtprace w
systemie z innymi urzadzeniami. Komunikacja z nadrzednym systemem odbywaé sie bedzie kablem
Swiattowodowym doprowadzonym do najblizszej szafy AKPiA.

Softstarty i sitowniki zasuw beda wyposazone w modut komunikacyjny Profibus DP i podfaczone kablem
Profibus DP do sterownika w szafie AKPiA.

5.3.4. Poziom zarzadzania.

Podstawowym zadaniem systemu na tym poziomie jest wspomaganie obstugi technologicznej w zakresie:
» oddziatywania na proces,

wizualizacji,

rejestracji,

raportowania,

YV V VYV V

archiwizacji i przetwarzaniem danych.

Sterowanie urzgdzen zwigzanych z oczyszczaniem s$ciekéw — linii nr 6 i 7 wraz z urzgdzeniami pomocniczymi
musi uwzglednia¢ wpiecie sterownika do sieci Ethernet co uwzgledni mozliwo$¢ sterowania recznego i
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automatycznego w SCADA ze stacji operatorskich i w dyspozytorni centralnej, zgodnie z zasadami
sterownia i wyboru tego sterowania funkcjonujgcymi w GOS tAM.
Nalezy uzupetni¢ system PCS i SCADA o licencje na zwiekszong ilos¢ sygnatéw dotgczonych do systemu.
Wykonaé oprogramowanie nowych elementéw systemu SCADA zwigzanych z nowymi elementami
automatyki i sterowania.
Wykonaé oprogramowanie nowych elementéw w programie WebCC (zaréwno w raportowaniu jak i
wizualizacji) zwigzanych z nowymi urzgdzeniami w obiekcie.
Zadania te realizowane bedg przez Stacje Dyspozytorsky systemu. Lokalna Stacja Dyspozytorska bedzie
potgczona ze stacjami (sterownikami) magistralg komunikacyjng Ethernet. Komputerowy system
dyspozytorski zrealizowany bedzie w oparciu o oprogramowanie SCADA.
Zadania realizowane przez komputerowg stacje dyspozytorska:

» komunikacja z urzgdzeniami,
wizualizacja oraz sterowanie procesem technologicznym,
graficzne odwzorowanie schematu technologicznego,

Y V VYV

obstuga pomiaréw - wskazanie wartosci, definiowanie progdéw alarmowych, wykresy czasowe
pomiaréw,

obstuga napedoéw,

wskazanie trybu i stanu pracy i awarii (graficzny, animowany symbol),

zmiana trybu ze zdalnego - recznego (dyspozytorskiego) na automatyczny,

sterowanie dyspozytorskie,

YV V VYV

diagnostyka standw komunikacji ze stacjami obiektowymi oraz urzadzeniami w magistralach
obiektowych,

dostep do funkcji systemu zalezny od poziomu uprawnien operatora,

sygnalizacja oraz rejestracja wszystkich nieprawidtowych zdarzen i awarii,

sygnalizacja przywotawcza (okienko przywotawcze i sygnalizacja dzwiekowa),

YV V V VY

dziennik zdarzen aktywnych(czas powstania, potwierdzenia i zakonczenia alarmu oraz tekst
komunikatu),

mozliwo$¢ raportowania alarméw - dziennik zdarzen w trybie historycznym,

zaznaczenie alarmoéw na planszach synoptycznych,

rejestracja danych w celu analizy w postaci wykreséw czasowych i raportow,

YV V VYV VY

raportowanie pracy obiektu w cyklach: dobowym, tygodniowym, miesiecznym.

5.3.5. Uktfadanie przewodow kabelkowych w gotowych korytkach.

Montaz przewoddw instalacji wewnetrznych wykonaé¢ pod nadzorem inspektora nadzoru.

Zapewni¢ mozliwo$¢ montazu i demontazu urzadzen i kabli w sposéb bezpieczny z dostepem bez
koniecznosci ustawiania rusztowan lub innego specjalistycznego sprzetu w okresie pdzniejszej eksploatacji
i podczas wykonywania przegladdéw lub napraw.

Wszystkie przewody kabelkowe prowadzi¢ w metalowych ze stali ocynkowanej lub plastikowych korytkach
kablowych badz w rurkach PCV oddzielnych dla instalacji sitowych i automatyk. W tym celu dopuszcza sie
wykorzystanie istniejgcych korytek kablowych.
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Przewody automatyki i magistrali komunikacyjnej prowadzi¢ oddzielnie od przewoddéw elektrycznych
zachowujac odlegto$¢ miedzy nimi co najmniej 200 mm lub stosujgc przegrody w korytach

Kable powinny by¢ opisane na koricach numerem projektowym

Przewody nalezy uktadac w ciggach poziomych korytek i dowigzywaé luzno przy pomocy opaski kablowej
do korytka w odlegtosciach co 1 m

Kazdy cigg korytek wychodzacych z rozdzielnicy powinien by¢ przytaczony do przewodu ochronnego na
poczatku i na koncu

Przewdd ochronny taczacy cigg korytek z zaciskiem PE rozdzielnicy lub z linig uziemiajgcg powinien by¢
wykonany jako ptaskownik FeZn przystosowany do przykrecania $rubg

5.3.6. Przejscia przez sciany i stropy.

Wszystkie przej$cia obwoddw instalacji elektrycznych przez sciany, stropy itp. muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywac w przepustach rurowych. Przepusty w Scianach i stropach po
utozeniu kabli uszczelni¢ piankg ognioodporng

5.3.7. Ukfadanie przewodow na uchwytach po wierzchu.

Trasowanie nalezy wykonaé zgodnie z projektem technicznym instalacji, uwzgledniajgc konstrukcje
budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami i ciggami technologicznymi. Trasy
przewoddéw powinny przebiegaé poziomu lub pionowo, a nie uko$nie.

Odstepy miedzy uchwytami w ciggach poziomych i pionowych powinny wynosi¢ nie wiecej niz 50 cm.
Przejscia przewodow przez Sciany nalezy uszczelnic.

Przewody nalezy uszczelni¢ w osprzecie i w aparatach za pomoca dtawikéw.

Uktadajgc przewody nalezy wyréwnac trase tak, aby w murze nie byto wybrzuszen lub ostrych krawedzi,
narazajacych izolacje przewoddw na uszkodzenie lub uniemozliwiajace prawidtowe przykrycie przewoddéw
tynkiem.

Przy domierzaniu przewoddéw nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgcg pozostawienie w puszkach
koncow przewoddw o dtugosci niezbednej do wykonania potgczen; przewody nalezy ucinaé szczypcami.
Zapewni¢ mozliwo$¢ montazu i demontazu urzadzen i kabli w sposdb bezpieczny z dostepem bez
koniecznosci ustawiania rusztowan lub innego specjalistycznego sprzetu w okresie pdzniejszej eksploatacji
i podczas wykonywania przegladdéw lub napraw.

5.3.8. Podtaczenie przewodéw kabelkowych.

Pofaczenie zyt przewoddédw nalezy wykonywaé za pomocg sprzetu odpowiednio przystosowanego do
rodzaju i przekroju tgczonych przewoddw. Nie zezwala sie na taczenie przewoddw przez zwykte okrecanie.
W miejscach potaczen i rozgatezien zyty przewoddw nie powinny by¢ naprezane mechanicznie.

Zyly nalezy obcigzy¢ na dtugoé¢ potrzebng do wykonania potaczen z naddatkiem od 1 do 2 cm. Korce zyt
nalezy odizolowa¢ na dtugosci niezbednej do prawidtowego potaczenia z zaciskiem.
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Zyly miedziane mozna odizolowa¢ nozem monterskim, prowadzac go skosnie tak, aby nie nadcinaé zyty,
przy czym zyta ochronna powinna byé nieco dtuzsza.

5.3.9. Podtaczenie przewoddw magistrali komunikacyjnej do urzadzen.

Przygotowanie podtoza pod mocowanie osprzetu na zaprawie z wykonaniem slepych otworéw.

Slepe otwory wykonaé przy pomocy wiertarki elektrycznej uzbrojonej w wiertto widiowe o odpowiedniej
Srednicy (dla kotkdw pod Sruby kotwigce) lub wycinarke (dla puszek instalacyjnych).

Podejscia kabli z tras kablowych do urzadzen, szaf obiektowych i szafek montazowych wykonaé w rurach
ostonowych.

5.3.10.Uktadanie magistrali komunikacyjnej.

Dla zagwarantowania otwartosci systemu, standardem komunikacji urzadzen automatyki zarzadzajgcych
instalacjami technicznymi na obiekcie, bedg magistrale komunikacyjne: ETHERNET i Profibus DP.

Na trasie przebiegu przewodu komunikacyjnego miedzy punktami przytagczeniowymi unika¢ dodatkowych
potaczen w przewodzie.

Unikaé naprezenia przewoddw na koncach i na catym przebiegu.

Przestrzegac zalecen dotyczgcych maksymalnej sity ciggnienia oraz promienia giecia (max 8x s$rednica
zewnetrzna przewodu).

Unikaé niepotrzebnych petli, nie owija¢ przewodu wokét elementéw konstrukcyjnych budynku lub innych
instalacji (np. wodnej).

W przypadku krzyzowania przewodu komunikacyjnego z przewodami energetycznymi zachowac¢ kat 902
miedzy tymi przewodami z zachowaniem min. 10 cm odstepu miedzy nimi.

Unikaé prowadzenia w bezposrednim sgsiedztwie rozdzielni wysokiego napiecia.

Przy doprowadzeniu kabla do gniazda odbiorczego lub punktu dystrybucyjnego zostawic zapas.

5.3.11.Montaz stacji obiektowych.

Do wykonawcy automatyki nalezy dostawa i montaz szaf zasilajgco-sterowniczych wraz ze wszystkimi
elementami automatyki oraz ustawieniem, regulacjg i uruchomieniem. Jezeli nad szafg sterownicza
przebiegajg instalacje sanitarne lub wystepujg przepusty nad szafg nalezy zainstalowac daszek chronigcy
przed zalaniem.

Urzadzenia, ktérych obudowy wymagaja uziemien i s wyposazone przez producenta w zacisk uziemiajacy,

nalezy podfaczy¢ do instalacji uziemienia technologicznego. Do tego celu w specyfikacji ujeto przewdd
miedziany w powtoce koloru z6tto-zielonego oraz bednarka ocynkowana

5.3.12.Dokumentacja powykonawcza.

Projekt ,,Gospodarka Sciekowa, faza Ill w todzi”
Zadanie 3: Zwiekszenie przepustowosci linii 6 i 7

Fundusze : 3 - ; ;
28, Rzeczpospolita ) Unia Europejska
E Europejskie B ok t’ woe . e

Infrastruktura i Srodowisko




Warunki Wykonania i Odbioru Robét - 3.09 Instalacje AKPIA 11

Po wykonaniu instalacji Wykonawca wykona na wtasny koszt dokumentacje powykonawczg z naniesionymi
zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozy¢ kopie deklaracji
zgodnosci potwierdzone podpisem Wykonawcy za zgodnos¢ z oryginatem, zastosowanych urzadzen oraz
protokoty z przeprowadzonych pomiaréw.

Dokumentacja powinna zawieraé:

» opis funkcjonalny systemu, w szczegdlnosci opis alarméw, raportow, szczegdtowych funkc;ji
interfejsu operatora,

» schemat z podziatem na: warstwe zarzgdzajgca, operatorsky i sterownikow obiektowych,

» schemat, okreslajgcy, ktére systemy sg zintegrowane, na jakim poziomie, ile jest punktow
sterowniczo-kontrolno-pomiarowych i gdzie w strukturze one sie znajdujg, z wyszczegdlnieniem
punktéw alarmowych oraz trendéw; powinna tez by¢ informacja gdzie te alarmy powinny by¢
kierowane,

> zestawienie tabelaryczne sterownikdw i urzadzen, a takie petnej specyfikacji urzadzen i
oprogramowania,

Y

prezentacjg przewidywanych poziomow obstugi i dostepu do sterowania recznego urzadzen,
> liste kablowg,

A\

rozmieszczenie urzgdzen oraz aparaty instalacji sitowej, do ktérych doprowadzane sg przewody

sygnalizacyjne i sterownicze, a takze przebieg tras kablowych i korytek (nalezy ponumerowac

urzadzenia i w trasach okresli¢ rodzaj i ilos¢ przewodéw w linii),

> petng dokumentacje techniczng urzadzen ze schematami, oprogramowanie sterownika oraz
kodami dostepu ktdre zostang przekazane Uzytkownikowi po okresie gwarancji,

> protokét uzgodnien z wszystkimi niezbednymi branzami i architekturg,

> normy i obowigzujgce polskie przepisy, wedtug ktérych ma by¢ wykonana instalacja.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i Odbioru
Robot.

Kontrola jakosci oraz odbiér robét powinny by¢ przeprowadzone zgonie z dokumentacjg techniczng oraz
norma.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest
odpowiedzialny za petng kontrole robodt i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania badain materiatdw oraz robdt. Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywac
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen pomiarowych,
pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.
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6.1. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét.

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach STWiOR zostang przez
Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robdt, ktore wykazujg odstepstwa od Dokumentacji Projektowej i postanowien
STWIOR zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w rozdziale 3 PFU - Warunki Wykonania i Odbioru
Robat.

7.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcy etapom odbioru:
» odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

Y V VY

odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.1.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogoblnego postepu robdt. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inzyniera.
Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbidér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakosc¢ i ilos¢
robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw
badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa i uprzednimi
ustaleniami.

Odbiorowi podlegajg miedzy innymi:
> wykopy pod kable,
> utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
» wykonanie uzioméw tasmowych.
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7.1.2. Odbior czesciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt. Odbioru czesciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje Inzynier Kontraktu.

7.1.3. Odbiér ostateczny robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera. Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robét. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera, Uzytkownika i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robét
poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$s¢ wykonywanych robdét w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i WWIOR z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.1.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
» dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz powykonawczg,
» szczegbdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),
» dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
» wyniki pomiaréw kontrolnych.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inzyniera.
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Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8. SPOSOBY ROZLICZENIA ROBOT, OKRESLENIE PODSTAW PtATNOSCI

Ogodlne zasady pfatnosci podaje rozdziat 2.12 PFU — Wykaz Cen.
Podstawa ptatnosci bedzie wykonanie wszystkich prac branzy AKPiA objetych dokumentacja projektows.

Ujeta w Wykazie Cen cena wykonanych robét obejmuje:

>

A\ YV V VYV YV

Y V VYV VY

roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,

zakup i dostawa materiatéw do miejsca wbudowania,

przygotowanie podfoza, uchwytéw itp.,

wykonanie robét montazowych,

sprawdzenie stanu izolacji,

wykonanie pomiaréw i wszystkich koniecznych badan potwierdzonych protokotami zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami i normami,

préby pomontazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, sprawdzenie
funkcjonalnosci uktadéw,

oprogramowanie systemu,

uruchomienie,

przeszkolenie obstugi,

doprowadzenie terenu robdt do stanu sprzed rozpoczecia robdt, prace porzadkowe.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1.

Normy.

PN-EN I1SO 10628-2:2013

Schematy technologiczne instalacji przemystowych -- Zasady
ogoblne.

PN-EN 13237:2013 (U) dotyczace urzadzen i systeméw ochronnych przeznaczonych do

Przestrzenie zagrozone wybuchem -- Terminy i definicje

uzytku w przestrzeniach zagrozonych wybuchem.

PN-EN 60073:2003 cztowieka z maszynga, oznaczanie i identyfikacja. Zasady

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu

kodowania wskaznikéw i elementédw manipulacyjnych.

PN-EN 60654-1:1996

Urzadzenia do pomiardw i sterowania procesami

przemystowymi. Warunki pracy. Warunki klimatyczne.
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PN-EN 61987-11:2013 (U)

Pomiary i sterowanie w procesach przemystowych -- Struktura i
elementy danych w katalogach wyposazenia procesowego --
Czesé 11.

PN-EN 61131-1:2004

Sterowniki programowalne. Czes$¢ 1. Postanowienia ogdlne.

PN-EN 61131-2:2008

Sterowniki programowalne. Cze$¢ 2. Wymagania i badania
dotyczace sprzetu.

PN-EN 61131-3:2013-10

Sterowniki programowalne. Jezyki programowania.

9.2. Inne.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t.j. Dz.U.2019.1186 ze zm.).
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie

ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendéw
(Dz.U.2010.109.719).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie
wykazu wyrobdw stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia
oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobdw do uzytkowania
(Dz.U.2007.143.1002 ze zm.).

Rozporzadzenie Ministra Rodziny, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12 czerwca 2018 r. w sprawie
najwyzszych dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia w Srodowisku
pracy (Dz.U.2018.1286).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (t.j. Dz.U.2003.169.1650 ze zm.).
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