PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa budowy: Rozbiérka szaletu miejskiego

Adres budowy: t6dz, ul. Piotrkowska 268, dziatka numer 85/5
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Przedmiar robot

Rozbidrka szaletu miejskiego

t6dz, ul. Piotrkowska 268, dziatka numer 85/5

Lp. Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. Prace przygotowawcze
Kod CPV:
1 2 3 4 5
1 | wg nakladow Wykonanie inwentaryzacji dendrologicznej szt 1,00
rzeczowych krotnosé= 1,00
AW-020
2 | wg naktadow Zabezpieczenie pni drzew rosngcych przy rozbieranym szt 5,00
rzeczowych budynku
AW-020 krotnosé= 1,00
3 | wg naktadow Ogrodzenie tymczasowe placu budowy. Przygotowanie szt 25,00

rzeczowych

KNP
2-030318-0401-02
0

stupow. Sposob wykonania - siatka metalowa
Charakterystyka Robot: Tablica: 0318

Do poz.1:

Odbicie stupow ogrodzeniowych z krawgdziakow lub okraglakéw na
potrzebny wymiar i zaimpregnowanie.

Do poz.2:

Wybranie, wymierzenie i przycigcie materiatu, ztoZenie rynny i
przybicie do niej tat (obrzynek) lub cienkich zerdzi.

Obcigcie wystajacych koncow.

Odniesienie gotowego przgsta na miejsce sktadowania.

Do poz.3:

Ustawienie stupéw co 2,0 m w gotowych dotach z zasypaniem ziemia i
ubiciem oraz wykonanie umocnien stupéw w narozach i przy bramie.
Umocowanie gotowych przeset.

Do poz.4:

Odbicie przeset.

Wykonanie stupow.

Zasypanie dotow, odniesienie, posegregowanie i utozenie materiatow
na wskazanym miejscu.

Do poz.1-3 Grupa robét - 11

Do poz.4 Grupa robot - I

krotnosé= 1,00




2 3 S5
wg naktadow Ogrodzenie tymczasowe placu budowy. Ustawienie m 40,00
rzeczowych stupow, umocowanie przeset i siatki. Sposob wykonania -
KNP siatka metalowa
2-030318-0403-04 | Charakterystyka Robot: Tablica: 0318
0 Do poz.1:
Odbicie stupow ogrodzeniowych z krawedziakow lub okraglakoéw na
potrzebny wymiar i zaimpregnowanie.
Do poz.2:
Wybranie, wymierzenie i przycigcie materiatu, zlozenie rynny i
przybicie do niej fat (obrzynek) lub cienkich zerdzi.
Obcigcie wystajacych koncow.
Odniesienie gotowego przgsta na miejsce sktadowania.
Do poz.3:
Ustawienie stupéw co 2,0 m w gotowych dotach z zasypaniem ziemig i
ubiciem oraz wykonanie umocnien stupéw w narozach i przy bramie.
Umocowanie gotowych przgset.
Do poz.4:
Odbicie przgset.
Wykonanie stupow.
Zasypanie dotow, odniesienie, posegregowanie i utozenie materiatow
na wskazanym miejscu.
Do poz.1-3 Grupa robot - 11
Do poz.4 Grupa robot - I
krotnosé= 1,00
wg naktadow Rozebranie chodnikow z kostki betonowej, na podsypce m2 138,00
rzeczowych piaskowej
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0805
Kol. 01-04:
60805-060-050 1.Rgczne wytamanie plyt drogowych betonowych szesciokatnych lub
kwadratowych z nawierzchni
2.Przesortowanie i utozenie na poboczu materialu uzyskanego z
rozbiorki
Kol. 05-08:
1.Rgczne wyjecie ptyt chodnikowych
2.Zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j
3.Przesortowanie i utozenie na poboczu materialu uzyskanego z
rozbiorki
krotnosé= 1,00
1. 289,73+12,1%7,48*3,54 610,13
wg naktadow Uktadanie czasowych drég kotowych i placow z plyt m2 40,00
rzeczowych drogowych zelbetowych azurowych o powierzchni 1
KNR sztuki do 1,0 m2

2-010129-03-050

Charakterystyka Robot: Tablica: 0129

1.Wykonanie koryta ( kol.01 )

2.Wykonanie warstwy odsaczajacej ( kol.02)

3.Ulozenie nawierzchni z ptyt

4.Zamulenie stykow 1 otworéw w plytach ( kol.03-06 )
5.Rozebranie nawierzchni z plyt z oczyszczeniem i zatadunkiem na
$rodki transportowe

6.Wyrownanie terenu po rozbiorce nawierzchni ( kol.07-10 )
7.Utrzymanie nawierzchni w ciggu 1 miesiaca poprzez oczyszczenie
nawierzchni z ziemi i blota, podnoszenie zapadnigtych ptyt do profilu (
kol. 11)

krotnosé= 1,00




2. Rozbibrka Instalacji

Kod CPV:
1 2 3 4 5
7 | wg nakitadow Odlqczenie od sieci instalacji wodociggowej i szt 1,00
rzeczowych elektrycznej
AW-020 krotnosé= 1,00
8 | wg naktadow Demontaz przewodow wentylacyjnych o obwodzie do m 9,00
rzeczowych 2200 mm z blachy stalowej o przekroju prostokqtnym lub
KNR okrgglym (Wacetob zeszyt 2/98)
4-020001-02-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0001
1.Pocigcie przewodow lub rozkrecenie polaczen kotnierzowych
2.Demontaz przewodow ze wspornikow lub podwieszen
krotnosé= 1,00
9 | wg naktadow Demontaz przewodow wieszakow pojedynczych, szt 18,00
rzeczowych podwojnych lub wspornikow sciennych przewodow
KNR wentylacyjnych o obwodzie ponad4400 mm (Wacetob
4-020002-04-020 | zeszyt 2/98)
Charakterystyka Robot: Tablica: 0002
1.Wykucie z muru wieszakow i wspornikow
krotnosé= 1,00
10 | wg naktadow Demontaz-wykucie kratek wentylacyjnych ze stali szt 8,00
rzeczowych profilowanej z zaluzjami i mechanizmem nastawczym w
KNR obwodach do 2400 mm(Wacetob zeszyt 2/98)
4-020003-02-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0003
1.Wykucie kratki z muru kol. 01-03
2.0dkrecenie kratki kol. 04-06
krotnosé= 1,00
11 | wg naktadow Demontaz baterii umywalkowej lub zmywakowej szt 2,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0132
KNR 1.Wykrecenie tacznikow oraz wymontowanie spustu
020132-01-020 2.Wkrecenie korkow po uprzednim oczyszczeniu gwintow oraz
4- U uszczelnienie gwintu
korkow
krotnosé= 1,00
12 | wg naktadow Demontaz baterii pisuarowej szt 3,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0132
KNR 1.Wykrecenie facznikow oraz wymontowanie spustu
2.Wkrecenie korkow po uprzednim oczyszczeniu gwintow oraz
4-020132-04-020 uszczelnienie gwintu
korkow
krotnosé= 1,00
13 | wg naktadow Demontaz rurociggu zeliwnego kanalizacyjnego. Rury m 12,00
rzeczowych zeliwne kanalizacyjne o Srednicy 50-100 mm na Scianach
KNR budynku

4-020230-04-040

Charakterystyka Robot: Tablica: 0230

1.Wykucie szczeliwa z kielicha

2.Wyjecie sznura uszczelniajacego

3.Zdemontowanie rury

4.Przecigcie rury z PCW, wykucie tuneli i zdemontowanie rury
krotnosé= 1,00




2

3

14

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-020231-01-040

Demontaz rurociggu z rur kamionkowych kielichowych o

Srednicy 100 mm w wykopie

Charakterystyka Robot: Tablica: 0231

1.Wykucie szczeliwa z kielichow rur i wyjecie sznura
uszczelniajacego

2.Zdemontowanie rurociaggow

krotnosé= 1,00

38,00

15

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-020235-01-090

Demontaz pisuaru

Charakterystyka Robot: Tablica: 0235

Dla kol. 01-02:

1.Zdemontowanie kompletu pisuarowego, bidetowego z
zakorkowaniem podej$¢ odptywowych i wodociggowych

Dla kol. 03-08:

1.Zdemontowanie zlewu, zlewozmywaka, umywalki i wanny z
zakorkowaniem podej$¢ odptywowych

Dla kol. 09-10:

1.Zdemontowanie kompletu ustgpowego z zakorkowaniem podejs¢
wodociggowychi odptywowych

Dla kol. 03-06:

1.Wykucie wspornikéw
krotnosé= 1,00

kpl

3,00

16

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-020235-06-090

Demontaz umywalki

Charakterystyka Robot: Tablica: 0235

Dla kol. 01-02:

1.Zdemontowanie kompletu pisuarowego, bidetowego z
zakorkowaniem podej$¢ odptywowych i wodociagowych

Dla kol. 03-08:

1.Zdemontowanie zlewu, zlewozmywaka, umywalki i wanny z
zakorkowaniem podej$¢ odptywowych

Dla kol. 09-10:

1.Zdemontowanie kompletu ustgpowego z zakorkowaniem podejsé
wodociagowych i odptywowych

Dla kol. 03-06:

1.Wykucie wspornikéw
krotnosé= 1,00

kpl

2,00

17

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-020235-08-090

Demontaz ustepu z miskq fajansowq

Charakterystyka Robot: Tablica: 0235

Dla kol. 01-02:

1.Zdemontowanie kompletu pisuarowego, bidetowego z
zakorkowaniem podejs$¢ odptywowych i wodociggowych

Dla kol. 03-08:

1.Zdemontowanie zlewu, zlewozmywaka, umywalki i wanny z
zakorkowaniem podej$¢ odptywowych

Dla kol. 09-10:

1.Zdemontowanie kompletu ustgpowego z zakorkowaniem podejs¢
wodociggowych i odplywowych

Dla kol. 03-06:

1.Wykucie wspornikow
krotnosé= 1,00

kpl

8,00

18

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-031134-02-020

Demontaz opraw Swietlowkowych. Belka montazowa
Charakterystyka Robot: Tablica: 1134

1.Rozkrgcenie elementow oprawy

2.0dtgczenie i wyciagnigcie przewodow

3.Demontaz oprawy z podtoza

4.Skrecenie elementdw oprawy
krotnosé= 1,00

szt

11,00




2

3

19 | wg naktadow Demontaz tablicy licznikowej szt 1,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 1129
KNR 1.0dkrecenie $rub
2.Demontaz tablicy
4-031129-03-020 | 1yomosé= 1,00
20 | wg naktadow Demontaz z podloza ceglanego lub betonowego szt 16,00
rzeczowych przyciskow lub kasownikow z tworzywa sztucznego o 2
KNR przytgczonych przewodach
4-031130-05-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 1130
1.Zdjgcie pokrywki urzadzenia
2.0dlaczenie przewodoéw
3.Demontaz urzadzen z podtoza
krotnosé= 1,00
3. Rozbiérka budynku
Kod CPV:
1 2 3 5
21 | wg nakladow Rozebranie pokrycia dachowego z papy na betonie na m2 95,00
rzeczowych zaktad
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0509
4-040509-03-050 1.Rozebranie pokrycia dachowego, Srednio z 3 warstw papy asfaltowe;j
lub smotowej z deskowania lub powierzchni betonowej
2.0czyszczenie deskowania z gwozdzi
3.Usunigcie rozebranego pokrycia papowego na zewnatrz budynku
poprzez uprzednio ustawione rynny
krotnosé= 1,00
22 | wg nakladow Rozebranie pokrycia dachowego z blachy nie nadajqcej m2 32,00
rzeczowych sie do uzytku - obrobki blacharskie
KNR krotnosé= 1,00
4-0410506-04-050
23 | wg nakladow Rozebranie balustrad z ksztaltownikow stalowych w m 34,72
rzeczowych poziomie I kondygnacji - demontaz krat
KNR krotnosé= 1,00
4-0410804-01-040
24 | wg nakladow Rozebranie posadzek jednolitych cementowych m2 42,80
rzeczowych lastrykowych
KNR krotnosé= 1,00
4-0410504-01-050
25 | wg nakladow Analogia - skucie glazury ze Scian m2 140,68
rzeczowych krotnosé= 1,00
KSNR
30601-01-050
26 | wg nakladow Demontaz skrzydet drzwiowych szt 18,00
rzeczowych krotnosé= 1,00
Kalkulacja

wiasna-020




1 2 3 4 S5
27 | wg nakladow Wykucie z muru oscieznic drewnianych o powierzchni do szt 18,00
rzeczowych 2m2
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0354
4-010354-04-020 1.0strozne wykucie elementow wykazanych w tablicy z odniesieniem
i zlozeniem na wskazane miejsce
krotnosé= 1,00
28 | wg nakladow Wykucie z muru kazdej wmurowanej koncowki szt 16,00
rzeczowych balustrady
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0354
4-010354-14-020 1.0strozne wykucie elementow wykazanych w tablicy z odniesieniem
i zlozeniem na wskazane miejsce
krotnosé= 1,00
29 | wg nakladow Rozebranie Scianek z cegiel o grubosci 1/2 cegly na m2 93,67
rzeczowych zaprawie wapiennej
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0348
~ 7. 1.Rgczne rozebranie §cianek
4-010345-01-050 2.0dlozenie na bok cegiet calych i potowek nadajacych si¢ do
ponownego wbudowania
3.0czyszczenie cegiet z resztek zaprawy
krotnosé= 1,00
30| wg naktadow Rozebranie stropow zelbetowych (plyty, belki, zebra, m3 23,20
rzeczowych wience) przy grubosci plyty stropowej do 20 cm
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0305
4-040305-03-060 1.Doniesienie, zastanie, rozebranie i odniesienie desek dla
zabezpieczenia stropow nizszej kondygnacji ( pod rozbieranymi
stropami )
2.Doniesienie, utozenie, rozebra nie i odniesienie bali na pomost
roboczy na rozbieranych stropach
3.Doniesienie, wykonanie, rozebranie i odniesienie materialu na
podstemplowanie i pomost pod rozbierane belki i podciagi
4.Rozebranie konstrukcji stropéw zelbetowych ( ptyty, belki, zebra,
wience ) przy uzyciu klinow i miotow
5.Rozebranie belek i podciagéw zelbetowych ( jako niezalezne
konstrukcje ) przy uzyciu klindw i mtotow
6.Przecigcie r¢czne zbrojenia
7.Usunigcie gruzu i zbrojenia na zewnatrz budynku przez uprzednio
ustawione rynny
8.Ulozenie i posegregowanie zbrojenia
9.Rozebranie zelbetowych ptyt dachowych przy uzyciu klinow i
miotow
krotnosé= 1,00
31| wg naktadow Wykucie z muru stopni schodowych osadzonych dwoma szt 34,00
rzeczowych koncami
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0354
4-010354-17-020 1.0strozne wykucie elementow wykazanych w tablicy z odniesieniem
i zlozeniem na wskazane miejsce
krotnosé= 1,00
32| Analogia Rozebranie murow i stupow z cegly ponizej terenu na m3 162,86
wg naktadow zaprawie cementowo-wapiennej
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0101
KNR 1.0dkopanie muréw bez wzgledu na rodzaj gruntu

4-040101-04-060

2.Wyrobienie skarpy o bezpiecznym nachyleniu

3.Rozebranie mur6éw, stupow i fundamentéw bez wzgledu na rodzaj i
wymiar cegly oraz bloczkow przy uzyciu klindow, miotow i oskardow
4.Usunigcie na zewnatrz budynku gruzu, cegiet i bloczkow
5.Zasypanie wykopow po rozebranych fundamentach

6.Dowiezienie brakujacej ziemi taczkami z odlegtosci 30 m
krotnosé= 1,00




2

3

33 | wg naktadow Rozebranie podtoza z betonu Zwirowego o grubosci do m3 7,37
rzeczowych 15cm
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0301
4-040301-03-060 1.Rozebranie podtoza z betonu zwirowego i betonu gruzowego przy
uzyciu klinow i
mlotoéw oraz dragdéw stalowych
2.Usunigcie gruzu na zewnatrz budynku poprzez uprzednio ustawione
rynny
3.Usunigcie gruzu na zewnatrz budynku z pomieszczen ponizej terenu
krotnosé= 1,00
34| Analogia Rozebranie taw fundamentowych m3 18,30
wg naktadow Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
rzeczowych 1.Rozebranie b?tonowych i zelbetowych taw i stop fundamentowych
oraz fundamentoéw
KNR pod maszyny przy uzyciu klinow i mtotow oraz dragdw stalowych
4-040302-01-060 | 2.Prze cigcie reczne zbrojenia
3.Usunigcie gruzu i zbrojenia na zewnatrz budynku
4.Utozenie i posegregowanie zbrojenia
krotnosé= 1,00
35 | wg naktadow Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy m3 240,50
rzeczowych mechanicznym zatadunku koparka do kontenera
KNR krotnosé= 1,00
4-0411103-01-060
36 | wg naktadow Wywoz i utylizacja papy m3 9,50
rzeczowych krotnosé= 1,00
AW-060
37 | wg naktadow Wywoz i utylizacja gruzu m3 231,00
rzeczowych krotnosé= 1,00
AW-060
4. Roboty ziemne
Kod CPV:
1 2 3 5
38 | wg naktadow Zasypanie wykopow fundamentowych podhuznych, m3 306,48
rzeczowych punktowych, rowow, wykopow obiektowych ubijakami
KNKRB mechanicznymi, grubosé zageszczanej warstwy 35 cm.

010213-06-060

Kat. gruntu I-1I (wraz z przywozem piasku)
krotnosé= 1,00




5. Roboty zwigzane z odtworzeniem zieleni oraz drog

Kod CPV:

2

3

39

wg naktadow
rzeczowych

KNR
2-010129-07-050

Rozbieranie czasowych drog kotowych i placow z plyt
drogowych zelbetowych azurowych, o powierzchni 1
sztuki do 1,0 m2

Charakterystyka Robot: Tablica: 0129

1.Wykonanie koryta ( kol.01)

2.Wykonanie warstwy odsaczajacej ( kol.02 )

3.Ulozenie nawierzchni z ptyt

4.Zamulenie stykow i otworow w plytach ( kol.03-06 )
5.Rozebranie nawierzchni z ptyt z oczyszczeniem i zatadunkiem na
$rodki transportowe

6.Wyréwnanie terenu po rozbiorce nawierzchni ( kol.07-10 )
7.Utrzymanie nawierzchni w ciagu 1 miesigca poprzez oczyszczenie
nawierzchni  z ziemi i blota, podnoszenie zapadnigtych ptyt do profilu
krotnosé= 1,00

m2

40,00

40

wg naktadow
rzeczowych

KNR
4-010105-01-060

Zasypanie wykopow z przerzutem ziemi na odleglos¢ do
3 m i ubiciem warstwami co 15 cm w gruncie kategorii
I-1I (wraz z przywozem ziemi urodzajnej pod trawniki -

obrys wyburzanego budynku)

Charakterystyka Robot: Tablica: 0105

1.Zasypanie wykopow ziemia ztozona obok lub dowieziong z jednym
przerzutem na odlegto$¢ do 3 m, przewéz i ubicie ziemi warstwami o
grubosci 15 cm (kol.01-03)

2.Zaladowanie odspojonego gruntu na taczki, przewiezienie z
wytadowaniem (kol.04-07)

3.Przerzut w poziomie lub pionie (kol.08-10)

krotnosé= 1,00

m3

14,36

41

wg naktadow
rzeczowych

KNR
2-210401-04-050

Wykonanie trawnikow dywanowych siewem z
nawozeniem. Grunt kat.I-11

Charakterystyka Robot: Tablica: 0401

1.R¢czne wyréwnanie powierzchni

2.Reczne przekopanie gleby

3.Rozrzucenie nawozow mineralnych i zagrabienie

4.Wysianie nasion, zahakowanie grabiami oraz ubicie powierzchni
krotnosé= 1,00

m2

240,00

42

wg naktadow
rzeczowych

KNR
2-310105-03-050

Podsypka piaskowa. Zageszczenie mechaniczne.

Grubosé warstwy po zageszczeniu 3 cm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0105
1.Sprawdzenie profilu oraz uzupetniajace wyréwnanie podtoza
2.Rozscielenie podsypki piaskowej lub cementowo - piaskowej wraz z
jej przygotowaniem i dostarczenie w miejsce wbudowania
3.Wyrdéwnanie do wymaganego profilu
4.Zaggszczenie podsypki recznie lub mechanicznie z polewaniem
woda
krotnosé= 1,00

m2

138,00




2

3

43

wg naktadow
rzeczowych

KNR
2-310502-06-050

Chodniki z kostki betonowej na podsypce piaskowej z
wypetnieniem spoin piaskiem (kostka pochodzgca z
wczesniejszej rozbiorki chodnikow)

Charakterystyka Robot: Tablica: 0502

1.Rozscielenie na uprzednio przygotowanym podtozu podsypki
piaskowej lub cementowo - piaskowej wraz z jej przygotowaniem
2.Ulozenie n awierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprofilowanej
podsypce z rgcznym ubiciem ptyt

3.Wypehienie spoin piaskiem lub zaprawa cementowa wraz z jej
przygotowaniem

4.Pielggnacja nawierzchni o spoinach wypetnionych zaprawa przez
posypanie piaskiem i polewanie woda
krotnosé= 1,00

m2

138,00

44

wg naktadow
rzeczowych

KNP
2-030318-0404-04
0

Ogrodzenie tymczasowe placu budowy. Rozbiorka

ogrodzenia. Sposob wykonania - siatka metalowa
Charakterystyka Robot: Tablica: 0318

Do poz.1:

Odbicie stupow ogrodzeniowych z krawedziakow lub okraglakéw na
potrzebny wymiar i zaimpregnowanie.

Do poz.2:

Wybranie, wymierzenie i przycigcie materiatu, ztozenie rynny i
przybicie do niej tat (obrzynek) lub cienkich zerdzi.

Obcigcie wystajacych koficow.

Odniesienie gotowego przgsta na miejsce sktadowania.

Do poz.3:

Ustawienie stupow co 2,0 m w gotowych dotach z zasypaniem ziemig i
ubiciem oraz wykonanie umocnien stupdw w narozach i przy bramie.
Umocowanie gotowych przeset.

Do poz.4:

Odbicie przgsel.

Wykonanie stupow.

Zasypanie dotéw, odniesienie, posegregowanie i utozenie materiatow
na wskazanym miejscu.

Do poz.1-3 Grupa robét - 11

Do poz.4 Grupa robot - 1
krotnosé= 1,00

40,00




